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Hinweise zu dieser Dokumentation

Urheberschutz

Diese Dokumentation, einschlieRlich aller darin befindlichen Abbildungen, ist
urheberrechtlich geschutzt. Jede Weiterverwendung dieser Dokumentation, die
von den urheberrechtlichen Bestimmungen abweicht, ist nicht gestattet. Die
Reproduktion, Ubersetzung in andere Sprachen sowie die elektronische und
fototechnische  Archivierung und Veranderung bedarf der schriftlichen
Genehmigung der WAGO Kontakttechnik GmbH & Co. KG, Minden.
Zuwiderhandlungen ziehen einen Schadenersatzanspruch nach sich.

Darstellung der Zahlensysteme

Tabelle 1: Darstellungen der Zahlensysteme

Zahlensystem | Beispiel Bemerkung
Dezimal 100 Normale Schreibweise
Hexadezimal 0x64 C-Notation
Binéar '100' In Hochkomma,
'0110.0100' Nibble durch Punkt getrennt

Schriftkonventionen

Tabelle 2: Schriftkonventionen

Schriftart

Bedeutung

kursiv

Namen von Pfaden und Dateien werden kursiv dargestellt z. B.:
C:\Programme\WAGO-I/O-CHECK

Menu

Menipunkte werden fett dargestellt z. B.:
Speichern

>

Ein ,,GroBer als*“- Zeichen zwischen zwei Namen bedeutet die
Auswahl eines Menupunktes aus einem Menl z. B.:
Datei > Neu

Eingabe

Bezeichnungen von Eingabe- oder Auswahlfeldern werden fett
dargestellt z. B.:
Messbereichsanfang

»wert®

Eingabe- oder Auswahlwerte werden in Anfiihrungszeichen
dargestellt z. B.:
Geben Sie unter Messbereichsanfang den Wert ,.4 mA*“ ein.

[Button]

Schaltflachenbeschriftungen in Dialogen werden fett dargestellt und
in eckige Klammern eingefasst z. B.:
[Eingabe]

[Taste]

Tastenbeschriftungen auf der Tastatur werden fett dargestellt und in
eckige Klammern eingefasst z. B.:
[F5]

,Name*

Namen von Ein-/Ausgangsparametern werden in
Anfuhrungszeichen, fett und kursiv dargestellt z.B.:
,,oModule 753 163x“

Version 1.0.8
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Symbole

GEFAHR  Warnung vor Personenschéaden!
Kennzeichnet eine unmittelbare Gefahrdung mit hohem Risiko, die Tod
oder schwere Korperverletzung zur Folge haben wird, wenn sie nicht
vermieden wird.

Kennzeichnet eine unmittelbare Geféhrdung mit hohem Risiko, die Tod
oder schwere Korperverletzung zur Folge haben wird, wenn sie nicht
vermieden wird.

GEFAHR  Warnung vor Personenschaden durch elektrischen Strom!

WARNUNG Warnung vor Personenschéden!
Kennzeichnet eine mogliche Gefahrdung mit mittlerem Risiko, die Tod oder
(schwere) Korperverletzung zur Folge haben kann, wenn sie nicht
vermieden wird.

Kennzeichnet eine mogliche Gefahrdung mit geringem Risiko, die leichte
oder mittlere Kérperverletzung zur Folge haben kénnte, wenn sie nicht
vermieden wird.

VORSICHT Warnung vor Personenschéaden!

ACHTUNG Warnung vor Sachschaden!
Kennzeichnet eine mogliche Gefahrdung, die Sachschaden zur Folge haben
kdnnte, wenn sie nicht vermieden wird.

Warnung vor Sachschaden durch elektrostatische Aufladung!

kdnnte, wenn sie nicht vermieden wird.

Wichtiger Hinweis!
Kennzeichnet eine mogliche Fehlfunktion, die aber keinen Sachschaden zur
Folge hat, wenn sie nicht vermieden wird.

ESD
: Kennzeichnet eine mogliche Gefahrdung, die Sachschaden zur Folge haben
Hinwels

Information Weitere Information
Weist auf weitere Informationen hin, die kein wesentlicher Bestandteil
dieser Dokumentation sind (z. B. Internet).

IVAEU Version 1.0.8
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Rechtliche Grundlagen

Anderungsvorbehalt

Die WAGO Kontakttechnik GmbH & Co. KG behalt sich Anderungen, die dem
technischen Fortschritt dienen, vor. Alle Rechte flr den Fall der Patenterteilung
oder des Gebrauchmusterschutzes sind der WAGO Kontakttechnik GmbH & Co.
KG vorbehalten. Fremdprodukte werden stets ohne Vermerk auf Patentrechte
genannt. Die Existenz solcher Rechte ist daher nicht auszuschlieRen.

Personalqualifikation

Der in diesem Dokument beschriebene Produktgebrauch richtet sich
ausschliel3lich an Fachkrafte mit einer Ausbildung in der SPS-Programmierung,
Elektrofachkréfte oder von Elektrofachkraften unterwiesene Personen, die
aullerdem mit den geltenden Normen vertraut sind.

Ferner missen genannte Personen mit allen in diesem Dokument genannten
Produkten und deren Gebrauchsanleitungen vertraut sein. Sie missen in der Lage
sein, auch solche Geféhrdungen richtig abschatzen zu kénnen, die sich erst durch
die Kombination der Produkte ergeben.

Fur Fehlhandlungen und Schéden, die an WAGO-Produkten und Fremdprodukten
durch Missachtung der Informationen dieses Dokumentes entstehen, tbernimmt
die WAGO Kontakttechnik GmbH & Co. KG keine Haftung.

Haftungsbeschrankung

Diese Dokumentation beschreibt den Einsatz diverser Hardware- und
Softwarekomponenten in spezifischen Beispielanwendungen. Die Komponenten
kdnnen Produkte oder Teile von Produkten unterschiedlicher Hersteller darstellen.
Hinsichtlich bestimmungsgemaRer und sicherer Verwendung der Produkte gelten
ausschlieBlich die jeweiligen Gebrauchsanleitungen der Hersteller. Fir deren
Inhalte sind ausschlieBlich die jeweiligen Hersteller der Produkte verantwortlich.

Die in dieser Dokumentation beschriebenen Beispielanwendungen stellen
Konzepte, also technisch mogliche Anwendungen dar. Ob diese Konzepte im
konkreten Einzelfall realisiert werden kdnnen, hangt von diversen
Randbedingungen ab. Beispielsweise konnen andere Versionen der Hardware-
oder Softwarekomponenten eine andere als die beschriebene Handhabung
erfordern. Aus den hier enthaltenen Beschreibungen leitet sich daher kein
Anspruch auf eine bestimmte Beschaffenheit der Produkte ab.

Die Verantwortung flr die sichere Verwendung einer konkreten Software- oder
Hardwarekonfiguration liegt bei demjenigen, der sie erstellt bzw. betreibt. Dies
gilt auch dann, wenn bei der Realisierung eines der in diesem Dokument
beschriebenen Konzepte umgesetzt wurde.

Die WAGO Kontakttechnik GmbH & Co. KG ubernimmt fiir Realisierungen
dieser Konzepte keine Haftung.

Version 1.0.8 IVAEW
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1 Bausteine

1.1 Kommunikation

1.1.1 SMI Master (FbSMI_Master_163x)

Hinweis

Eingeschrankte Kompatibilitat mit Antivirus-Software!

In Abhéngigkeit von der installierten Antivirus-Software kann beim Starten
uber den SPS-Modus die Verbindung zwischen SMI-Konfigurator und SMI-
Master-Klemme nicht fehlerfrei hergestellt werden. Es werden dann
moglicherweise nicht alle Antriebe erkannt, oder die Einstellungen kénnen
nicht gelesen oder geschrieben werden.

Verwenden Sie zur Herstellung einer Verbindung zur SMI-Master-Klemme in
diesem Fall die SMI-Visualisierung in Ihrer SPS-Applikation, iber die Sie
auch die Konfiguration der SMI-Master-Klemme vornehmen kdénnen.

Alternativ zur SMI-Visualisierung der SPS-Applikation kdnnen Sie den
Control-Modus in WAGO-1/0-CHECK verwenden:

1. Schalten Sie den Betriebsartenschalter des Controllers auf ,,Stop*.

2. Verbinden Sie den WAGO-SMI-Konfigurator erneut mit dem Controller.
Die Verbindung zwischen SMI-Konfigurator und Controller ist hergestellt
und kann uneingeschréankt verwendet werden.

3. Nehmen Sie Ihre Einstellungen vor.

4. Beenden Sie den SMI-Konfigurator.

5. Schalten Sie die Versorgungsspannung an Ihrem Netzteil aus.

6. Schalten Sie die Versorgungsspannung an Ihrem Netzteil ein.

7. Schalten Sie den Betriebsartenschalter des Controllers auf ,,Run®.

Der reguldre Betrieb der SPS-Applikation ist wiederhergestellt.

WAGO-1/0-PRO Elemente der Bibliothek

Kategorie: Gebdaudetechnik

Name: FbSMI_Master_163x

Typ: A Funktion  |X Funktionsblock | A Programm
Name der Bibliothek: SMI_163x_01.lib

Verwendete Bibliotheken |Standard.lib

SysLibMem.lib
SysLibSockets.lib
SYSLIBCALLBACK.LIB
WagoLibKBUS.lib
WagoLibMBX 01.lib
WAGO_Grafik_01.lib

Anwendbar fir: Alle programmierbaren Feldbus-Controller

Version 1.0.8
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Eingangsparameter: Datentyp: Kommentar:
bModule_ 753 163x BYTE Relative Nummer der gesteckten SMI-
Busklemme 753-163x im Knoten
xSmiEnableEnergySaverM |BOOL Versetzt die SMI-Busklemme in den
ode Energiesparmodus
Ausgangsparameter: Datentyp: Kommentar:
bSmiMasterFeedback BYTE Bearbeitungszustand des Master-Bausteins
siehe Kapitel 4.4
xSmiEnergySaverMode BOOL Zustand des Energiesparmodus
TRUE = Energiesparmodus aktiv
FALSE = Energiesparmodus inaktiv
xStateDigln BOOL Zustand des digitalen Eingangs der SMI-

Busklemme
TRUE =digitaler Eingang high
FALSE = digitaler Eingang low

Grafische Darstellung:

FbSMI Master 163x
bModule 753 _163x
®x3miEnableEnergyiaverMode

bSmiMasterFeedback
®x3miEnergySaverMode
x3tateDigln

wAaGo
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Funktionsbeschreibung:

Der Funktionsbaustein FoSMI_Master_163x wird fur die Anbindung der SMI-Master-
Klemme 753-1630 und der SMI-Master-Klemme LoVo 753-1631 an das WAGO-1/O-
SYSTEM benétigt. Uber den Eingang ,,oModule_753_163x* wird die relative Nummer der
gesteckten SMI-Busklemme 753-163x selektiert.

Dieser Baustein erfasst alle anstehenden Kommandos der weiteren SMI-Funktionsbausteine im
Programm und sorgt flr deren Ausfiihrung. Die Kommandos werden (iber die globale Variable
g_typSMI als Datentabelle zur Verfiigung gestellt. Die Variable g_typSMI enthalt alle
notwendigen Aufrufparameter und Daten der empfangenen / zu sendenden Telegramme fiir die
Kommunikation mit der SMI-Busklemme.

Mittels des Funktionsbausteins FBSMI_Master_163x wird der Zugriff des WAGO-SMI-
Konfigurators bei laufender SPS ermdglicht.

Uber den Eingang ,,xSmiEnableEnergySaverMode* kann die SMI-Busklemme in den
Energiesparmodus versetzt werden. Befindet sich die SMI-Busklemme im Energiesparmodus,
so kann dieser Uber folgende Fahrbefehle verlassen werden:

1 AB

AUF

STOP

Schritt AB
Schritt AUF
Position anfahren

= =4 A4 -4 A -2

Position 1 anfahren

9 Position 2 anfahren
Der Versand weiterer SMI-Befehle wird verhindert. Wurde ein Fahrbefehl gesendet, so muss
am Eingang ,,xSmiEnableEnergySaverMode* erneut eine steigende Flanke anliegen, um die
SMI-Busklemme in den Energiesparmodus zu versetzen.
Uber den Ausgang ,,xSmiEnergySaverMode* wird der aktuelle Zustand des Energiesparmodus
der SMI-Busklemme angezeigt.

Zur ldentifizierung eines Fehlers wird der aktuelle Bearbeitungszustand (siehe Kapitel 4.4) am
Ausgang ,,bSmiMasterFeedback™ angezeigt.

Der Ausgang ,,xStateDigIn‘ signalisiert den Zustand des digitalen Eingangs der SMI-
Busklemme.

Hinweis:
Alle SMI-Funktionsbausteine sollten zyklisch im selben Programmtask wie der Baustein
FbSMI_Master _163x aufgerufen werden.

Die Zuordnung von SMI-Busklemmen an den FoSMI_Master_163x Baustein muss mittels
Konstanten durchgefihrt werden, andernfalls kdnnen Laufzeitfehler auftreten.

Version 1.0.8 IVAEW
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1.2 Jalousiebaustein

1.2.1 Jalousiesteuerung (FbSMI_Motor_163x)

WARNUNG Keine Fahrbefehle bei aktiver Steuerungsverriegelung im SPS-Modus

A\

Uber den SMI-Konfigurator senden!

Die Uber den SMI-Konfigurator ausgefiihrten Fahrbefehle haben eine hohere
Prioritét als eine ggf. gesetzte Steuerungsverriegelung in der SPS-Software.
Es kénnen also auch bei aktivierter Steuerungsverriegelung die SMI-
Antriebe verfahren werden. Dies gilt nur, wenn der SMI-Konfigurator tber
den SPS-Modus mit einer SMI-Master-Klemme verbunden ist. Priifen Sie
vor jedem Senden von Fahrbefehlen mit dem SMI-Konfigurator tber den
SPS-Modus, ob die Steuerungsverriegelung aktiv ist. Senden Sie keine
Fahrbefehle mit dem SMI-Konfigurator, solange die Steuerungsverriegelung

aktiv ist.

WAGO-1/0-PRO Elemente der Bibliothek

Kategorie: Gebaudetechnik

Name: FbSMI_Motor_163x

Typ: A Funktion | X Funktionsblock  |A Programm
Name der Bibliothek: SMI_163x_01.lib

Anwendbar fir:

Alle programmierbaren Feldbus-Controller

Eingangsparameter: Datentyp: Kommentar:
bModule 753 163x BYTE Relative Nummer der gesteckten SMI-
Busklemme 753-163x im Knoten
bAddress BYTE Slave-Adresse
wGroup WORD Gruppenmaske mit bindr codierter
Slave-Adresse:
Bit 0 = Slave-Adresse 0
Bit 1 = Slave-Adresse 1
USW.
xUp BOOL Tastbefehl Jalousie / Lamelle AUF
xDown BOOL Tastbefehl Jalousie / Lamelle AB
xSafetyPosition BOOL Signaleingang Sicherheitsposition
xLockBlind BOOL Sperren der Jalousie
xSetPosition BOOL Position anfahren
rSetPosition_Blind REAL Hohenposition der Jalousie [%)]
0% = obere Endlage
100% = untere Endlage
rSetPosition_Lamella REAL Lamellenposition der Jalousie [%]
0% = Lamelle offen
100% = Lamelle geschlossen
xMoveToShadowPosition |BOOL Beschattungsposition anfahren

wAaGo
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rShadowPosition_Blind REAL Hohenposition der Jalousie [%]
0% = obere Endlage
100% = untere Endlage
rShadowPosition_Lamella |REAL Lamellenposition der Jalousie [%]
0% = Lamelle offen
100% = Lamelle geschlossen
xSetOverride BOOL Setzen der Handiibersteuerung
XResetOverride BOOL Riicksetzen der HandUbersteuerung

typSMI_Config_163x

typSMI_Config_163x

SMI Konfigurationsdaten

XAutoMoveUp BOOL Nach Beendigung der Handiibersteuerung
automatisch auffahren
Voreinstellung = FALSE

.bRadMechanicReverse  |BYTE Kompensation der mechanischen Totzeit
Voreinstellung = 0°

bType BYTE Jalousietyp
Voreinstellung = 1

tShortPressTime TIME Zeit fur kurzen Tastendruck
Voreinstellung = t#500ms

.tDisableAutomatic TIME Zeit bis die Handubersteuerung
automatisch zurtickgesetzt wird
Voreinstellung = t#60m

TAngle_of Tilt REAL Gesamtfahrwinkel der Lamelle von ganz
offen bis ganz geschlossen [°]
Voreinstellung = 90°

.bRaf_MotorStep BYTE Motorlauf um x-Winkelgrade bei kurzem
Tastendruck
Voreinstellung = 10°

Ausgangsparameter: Datentyp: Kommentar:

XReady BOOL TRUE = keine Kommunikation aktiv

FALSE = Kommunikation aktiv

eSMI_Error_163x

eSMI_Error_163x

Anzeige Kommunikationsfehler
siehe Kapitel 3.1

rPosition_Blind REAL Position der Jalousie [%]
rPosition_Lamella REAL Position der Lamelle [%]
xAutomaticOverride BOOL Handubersteuerung

Version 1.0.8
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Grafische Darstellung:

FbSMI Motor 163x

—bModule 7533 _163x xReady-
“kiddreas e3MI_Error 163xr-
“wEroup rPosition_Blindl
—xUp rPosition Lamellaf
“xDown xtntomaticlverride
—xSafetyPoaition

—%xLockBlind

—x3etPoaition

rjetPosition Blind
rietPosition lLamella
xMoveToShadowPosition

rShadowPFosition Blind

rShadowPosition Lamella
-xSetlverride
-xResetOverride
typSMI_Config 163x

Funktionsbeschreibung:

Der Funktionsbaustein FoSMI_Motor_163x dient zur Steuerung von Jalousien mit einem
SMiI-Interface. Der Baustein stellt folgende Steuerungsfunktionen zur Verfligung:

- Fahrbefehl AUF / AB und Lamellenverstellung

- Anfahren einer definierten Beschattungsposition

- Anfahren einer definierten Lamellenposition

- Anfahren einer Sicherheitsposition mit Verriegelung (z.B. Windalarm)
- Sperren der Jalousie

- Wahlmdglichkeit zwischen Hand- / Automatikbetrieb

- Ruckmeldung der Jalousieposition

Der Baustein kann nur zusammen mit dem SMI-Masterbaustein (FoSMI_Master_163x)
verwendet werden. Uber den Eingang ,,oModule_753_163x‘ wird die relative Nummer der
gesteckten SMI-Busklemme 753-163x selektiert.

Die beiden Eingénge ,,bAddress* und ,,wGroup* bestimmen, ob der Baustein mit einem oder
mehreren SMI-Antrieben kommuniziert. Eine Gruppenadressierung wird priorisiert ausgefihrt.
Folgende Adressierungsarten sind moglich:

Einzeladressierung
bAddress = SlaveAdr (0-15)
wGroup =0

Gruppenadressierung
bAddress =0
wGroup = bitcodiert (z.B. 2#0000 0000 0001 0001 fur Slave-Adressen 0 und 4)

Die Ansteuerung des SMI-Antriebs erfolgt tiber zwei Tastereingédnge ,,xUp* und ,,xDown*. Bei
einem langen Tastendruck auf einem dieser Eingénge (groRer als die parametrierte Zeit
LIYpSMI Config 163x.tShortPressTime*) wird der Antrieb in die obere bzw. untere Endlage
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gefahren (antriebsseitig parametriert). Liegt das Eingangssignal kirrzer als die parametrierte
Zeit an, wird ein STOP-Telegramm bzw. ein Telegramm zur Lamellenverstellung gesendet.

Die parametrierbare Sicherheitsposition der Jalousie kann iiber den Eingang ,,xSafetyPosition*
angesteuert werden (z.B. bei Windalarm). Ist die Jalousie in die Sicherheitsposition gefahren,
kann sie nicht mehr manuell gesteuert werden, bis der Eingang ,,xSafetyPosition* zuriickgesetzt
wird. Aus Sicherheitsgriinden sendet der Baustein bei aktiver Sicherheitsposition zyklisch (alle
3 Minuten) den AUF-Fahrbefehl.

Uber den Eingang ,,xLockBlind* kann die Jalousiesteuerung verriegelt werden. Laufende
Fehlbefehle werden nicht abgebrochen. Wenn der Eingang ,,xLockBlind*“ TRUE ist, dann kann
die Jalousie nur noch in die Sicherheitsposition gefahren werden (z.B. bei Windalarm).

Eine steigende Flanke am Eingang ,,xSetPosition* bewirkt, dass ein Fahrbefehl auf die an den
Eingéngen ,,rSetPosition_Blind* und ,,rSetPosition_Lamella* vorgegebene Position
ausgefuhrt wird.

Der Eingang ,,xMoveToShadowPosition” wird dazu verwendet, um die Jalousie auf eine
Sonnenschutzposition zu fahren. Bei einem Signal TRUE auf diesem Eingang fahrt der Antrieb
auf die parametrierte Hohen- und Lamellenwinkelposition (,,yShadowPosition_Blind” und
,,rShadowPosition_Lamella”). Die Hohenposition wird immer von unten angefahren, damit
eine eindeutige Lamellenposition sichergestellt werden kann. Solange das Eingangssignal
,.XMoveToShadowPosition” TRUE ist, werden Wertdnderungen an den Eingédngen
,rShadowPosition_Blind” und ,,rShadowPosition_Lamella” nachgefiihrt. Als Hysterese wird
eine minimale Wertédnderung von 5% bertcksichtigt.

Die Sonnenschutzautomatik kann lbersteuert werden. Das heif3t neue Befehle uber die
Eingédnge ,,xMoveToShadowPosition*, ,,rShadowPosition_Blind”” und
,rShadowPosition_Lamella” werden nicht ausgewertet. Die Sonnenschutzautomatik wird fr
die parametrierte Zeit ,,typSMI_Config.tDisableAutomatic* iibersteuert, wenn:

a) Ein Fahrbefehl iiber einen der Eingénge ,,xUp* oder ,,xDown* ausgelost wurde.
b) Eine Position iiber den Eingang ,,xSetPosition* angefahren wurde

c) Der Eingang ,,xSetOverride* mit Signal TRUE beschaltet wird. Hier ist zu
beruicksichtigen, dass der Timer erst dann ablauft, wenn das Signal wieder auf FALSE
schaltet. Das bedeutet, dass die Automatik auch langer als die eingestellte Zeit
Ubersteuert werden kann.

Uber ein Signal TRUE am Eingang ,,xResetOverride* kann die Ubersteuerung der
Sonnenschutzautomatik vorzeitig beendet werden. Wenn der Eingang dauerhaft mit TRUE
beschaltet wird, dann ist die Funktion der Ubersteuerung deaktiviert. Nach Beendigung der
Ubersteuerung fahrt die Jalousie auf die tiber die Sonnenschutzautomatik vorgegebene
Position.

Des Weiteren wird die Handiibersteuerung durch Signale an den Eingédngen ,,xLockBlind* und
,xSafetyPosition* zuriickgesetzt.

Der Ausgang ,,xAutomaticOverride* signalisiert, dass die Automatik iibersteuert ist.

Konfigurationsparameter:

Die Eingangsvariable ,,typSMI_Config_163x" enthilt alle notwendigen
Konfigurationsparameter der Motorsteuerung:

- typSMI_Config_163x.xAutoMoveUp* bestimmt, ob nach Beendigung der
Handiibersteuerung (fallende Flanke am Ausgang ,, xAutomaticOverride*) der
Fahrbefehl AUF gesendet werden soll oder ob die Position des Antriebs beibehalten
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werden soll.

- LtypSMI_Config_163x.bRadMechanicReverse* ist der Wert in Winkelgrad, zur
Kompensation der mechanischen Totzeit. Bedingt durch das Spannen der Gurtbander
vergeht bis zur ersten Reaktion der Lamelle eine Totzeit.

- typSMI_Config_163x.bType* definiert den Jalousietyp und zeigt damit an, wie die
Jalousie fahrt. Der Jalousietyp ist durch die Position der Lamelle je Fahrtrichtung
gekennzeichnet:

o Typ 1: abwarts geschlossen/aufwarts offen

- LtypSMI_Config_163x.tShortPressTime* gibt die maximale Zeit fiir einen kurzen
Tastendruck vor.

- ,typSMI_Config_163x.tDisableAutomatic* gibt die Zeit fiir Ubersteuerung der
Automatikfunktion vor.

- LtypSMI_Config_163x.rAngle_of Tilt* ist der Parameter fiir den moglichen
Verstellbereich des Lamellenwinkels, von ganz offen bis ganz geschlossen.

- LtypSMI_Config_163x.bRad_MotorStep* bestimmt, um wie viel Winkelgrade sich die
Lamellen bei einem kurzen Tastendruck verstellen sollen.

Wenn der Ausgang ,.xReady“ FALSE ist, ist die Kommunikation mit der SMI-Busklemme
aktiv. Nach Beendigung der Kommunikation schaltet der Ausgang auf TRUE.

Zur ldentifizierung eines Fehlers wird der aktuelle Status der Kommunikation am Ausgang
,eSMI_Error_163x* angezeigt.

Der Ausgang ,,rPosition_Blind“ liefert die aktuelle Position der Jalousie als Riickmeldung.
Erkennt der Baustein einen laufenden Fahrbefehl, dann wird die aktuelle Position alle zwei
Sekunden abgefragt. Ist dem Baustein kein Fahrbefehl bekannt, wird die Positionsabfrage
zyklisch alle 30 Sekunden ausgefihrt.

Die Riickmeldung der Lamellenposition erfolgt iber den Ausgang ,,rPosition_Lamella“. Die
Lamellenposition wird nicht als direkter Wert vom Antrieb geliefert, sondern wird intern vom
Funktionsbaustein berechnet. Eine undefinierte Position (z.B. nach einem Reset der Steuerung)
wird als Wert 255 angezeigt.

Hinweise:

- Bei der Gruppenadressierung erfolgt die Positionsrickmeldung immer tber die kleinste
Einzeladresse innerhalb der Gruppe, weil die Abfrage der Position nicht tber einen
Gruppenbefehl ausgefiihrt werden kann. Somit kann mit Hilfe dieses Bausteins nicht
ermittelt werden, ob die Antriebe einer Gruppe unterschiedliche Positionen haben.

- Die Positionen werden immer von unten angefahren. Das bedeutet, dass der Antrieb bei
einer Positionierung zuerst eine tiefere Position als die Zielposition anfahrt, um dann
anschlieflend tber einen AUF-Fahrbefehl die Zielposition zu erreichen. Dadurch kann
eine genaue Lamellenstellung gewahrleistet werden.

- Die Positionsparameter ,,rShadowPosition_Blind” und ,,rShadowPosition_Lamella”
sollten bei gesetztem Eingang ,,xMoveToShadowPosition” immer synchron geschrieben
werden, weil bei jeder Positionsdnderung auf einem der Eingénge ein STOP-Befehl
ausgelost wird.

- Die Struktur ,,typSMI_Config_163x‘ sollte als RETAIN PERISISTENT deklariert
werden, damit die eingestellten Parameter nach einem Controller-Reset und auch nach
einem Download erhalten bleiben.
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- Derzeit unterstiitzt der Baustein ausschliel3lich den Jalousietyp 1.
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1.3 Adressierung

1.3.1 Automatische Suche und Adressierung
(FbSMI_Addressing_163x)

WAGO-1/0-PRO Elemente der Bibliothek

Kategorie: Gebdaudetechnik

Name: FbSMI_Addressing_163x

Typ: A Funktion |X Funktionshlock |A Programm
Name der Bibliothek: SMI_163x_01.lib

Anwendbar fir:

Alle programmierbaren Feldbus-Controller

Eingangsparameter: Datentyp: Kommentar:
bModule_ 753 163x BYTE Relative Nummer der gesteckten SMI-
Busklemme 753-163x im Knoten
xNewAddressing BOOL Startsignal zur Neuadressierung der SMI-Linie
xExtendedAdressing BOOL Startsignal zur Adressierung der SMI-Slaves fur
Systemerweiterung
XReset BOOL Reset bzw. Stoppen der Adressierung
xSwap_Address BOOL Adressen tauschen
bSwapSlave_Adr_1 BYTE Erste Tauschadresse
Wertebereich 0 - 15
bSwapSlave_Adr 2 BYTE Zweite Tauschadresse

Wertebereich 0 - 15

Ein-/Ausgangsparam.: Datentyp: Kommentar:
typSMI_SlavelD_163x typSMI_Slavel | Struktur der angeschlossenen SMI-Linie
D_163x siehe Kapitel 3.2

Ausgangsparameter: Datentyp: Kommentar:

XReady BOOL TRUE = keine Kommunikation aktiv
FALSE = Kommunikation aktiv

bError BYTE Ausgabe Fehlercode
siehe Kapitel 4.3

bNumber BYTE Anzahl der angeschlossenen SMI-Antriebe

wAaGo
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Grafische Darstellung:

FbSMI_Addressing 163x

—bModule 753 _163x xReady—
—{xllewkddreasing bError—
—|xExtendediddressing bNumberi—
—xReset

x3wap Address
b3wap3ilave Adr 1
b3wap3lave Adr 2
typSMI_SlavelDl 163xF

Funktionsbeschreibung:

Der Baustein FoSMI1_Addressing_163x wird fir die Zuweisung der Antriebs-Adressen
verwendet. Jeder Antrieb hat eine einzigartige SlavelD. Diese ist normalerweise bei der
Inbetriebnahme nicht bekannt und wird automatisch ermittelt. Mit Hilfe der ermittelten SlavelD
wird jedem Antrieb eine der 16 Adressen (0-15) zugewiesen.

Der Baustein kann nur zusammen mit dem SMI-Masterbaustein (FoSMI_Master_163x)
verwendet werden. Uber den Eingang ,,oModule_753 163x* wird die relative Nummer der
gesteckten SMI-Busklemme 753-163x selektiert.

Folgende Funktionen werden vom Baustein ausgefuhrt:

- Wenn am Eingang , XNewAddressing“ eine steigende Flanke erkannt wird, dann
bekommen alle am SMI-Interface angeschlossenen Antriebe eine Adresse zugewiesen.

- Wenn am Eingang ,, XExtendedAddressing* eine steigende Flanke erkannt wird, dann
werden nur die SMI-Antriebe adressiert, die neu hinzugekommen sind.

- Uber eine steigende Flanke am Eingang ,,xReset* kann ein laufender
Adressierungsprozess abgebrochen werden.

- Nach Beendigung der automatischen Adressierung konnen die Adressen manuell
getauscht bzw. auf eine freie Adresse verschoben werden. Eine steigende Flanke am
Eingang ,.xSwap_Address* bewirkt, dass die an den Eingidngen ,,oSwapSlave_Adr_1*
und ,,bSwapSlave_Adr_2° vorgegebenen Adressen getauscht werden.

Die Variable ,,typSMI_SlavelD_163x“ enthélt eine Liste, in der die Referenz zwischen den
Slave-Adressen (0-15) und den 32Bit SlavelDs darstellt wird. Des Weiteren ist in der Liste der
Herstellercode der Antriebe und ein eventuell vergebener Kommentar zu finden. Im folgenden
Beispiel wird dies verdeutlicht:
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B-typSMI_SlawvelD 163x
B-typSMI_SlavelIl 163x[0] 4—— Slave-Adresse

------- .dw3lawveIl = 16415330001 Slave-ID =

------- bManuf ID = 16#04 Herstellercods =

------- .3Comment = "Motor A4 Fommentar =
El--typSMI_SlavelID 163x[1]

------- .dw3lavelID = 16815340001

------- .bManuf ID = 168406

------- . 3Comment = "Motor B

B-typSMI_SlawvelID 163x[2]

------- AwSlavelID = 16415340007
------- .bManuf ID = 168406

------- . 3Comment = "Motor C°

B-typSMI_Slavell 163x[3] 4—— Slave-Adresse
------- LAwSlawvelID = 16400000000
------- .bManuf ID = 1&6%#00

....... . SCEI[I]I]EHE = Ty

----- typSMI_SlavelIDl 163x[4]

----- typSMI_SlavelIDl 163x[5]

----- typSMI_SlavelIDl 163x[6]

----- typSMI_SlavelIDl 163x[7]

----- typSMI_SlavelIDl 163x[&]

----- typSMI_SlavelIDl 163x[9]

----- typSMI_SlavelIDl 163x[10]

----- typSMI_SlavelIDl 163x[11]

----- typSMI_SlavelDl 163x[12]

----- typSMI_SlavelIDl 163x[13]

----- typSMI_SlavelDl 163x[14]

----- typSMI_SlavelIDl 163x[15]

Ausgang auf TRUE.

Adressierungsfehler werden am Ausgang ,,bErrore angezeigt.

Adressierungsverfahren gefunden wurden.
Hinweise:

laufenden Fahrbefehl eines Antriebs zu stoppen.

Adressierung beendet ist.

0
16815330001
6

Motor A

3

=» 12t nicht zugewiesen

Wenn der Ausgang ,,xReady* FALSE ist, signalisiert dies eine laufende Adressierung und die
Kommunikation mit der SMI-Busklemme aktiv. Wahrend dieser Zeit sind die weiteren SMI-
Bausteine im Programmaufruf deaktiviert. Nach Beendigung der Kommunikation schaltet der

Der Ausgang ,,oNumber* zeigt die Anzahl der Antriebe an, die {iber das automatische

- Bitte beachten Sie, dass wéhrend der automatischen Adressierung die weiteren SMI-

Bausteine im Programmaufruf gesperrt sind. Es ist dann z.B. nicht mdglich, einen

- Ein Adressierungsvorgang kann mehrere Minuten dauern. Die Dauer ist abhéngig von
der Anzahl angeschlossener SMI-Antriebe und der Programmzykluszeit. Ein
Signalwechsel von FALSE auf TRUE des Ausgangs ,, xReady* signalisiert, dass die

wAaGo
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1.3.2 Schreiben der Slave-Adresse
(FbSMI_SlaveAdr_Write_163x)

WAGO-1/0-PRO Elemente der Bibliothek

Kategorie: Gebdaudetechnik

Name: FbSMI_SlaveAdr_Write_163x

Typ: A Funktion  |X Funktionsblock | A Programm
Name der Bibliothek: SMI_163x_01.lib

Anwendbar fir:

Alle programmierbaren Feldbus-Controller

Eingangsparameter: Datentyp: Kommentar:

bModule_753 163x BYTE Relative Nummer der gesteckten SMI-
Busklemme 753-163x im Knoten

xStart BOOL Steigende Flanke startet das Kommando

bManuf_Adr BYTE Herstellercode (siehe Kapitel 4.2)

dwSlave ID DWORD 32-Bit SlavelD

bSlave_Adr BYTE Neue Slave-Adresse

Wertebereich 0 - 15

Ein-/Ausgangsparam.: Datentyp: Kommentar:

keine vorhanden

Ausgangsparameter: Datentyp: Kommentar:

XReady BOOL TRUE = keine Kommunikation aktiv

FALSE = Kommunikation aktiv

eSMI_Error_163x

eSMI_Error_16 | Anzeige Kommunikationsfehler
3x siehe Kapitel 3.1

Grafische Darstellung:

FbSMI_SlaveRdr Write 163x
bModule 753 _163x xBeadyl
X3tart e3MI_Error 163xf
bManuf Adr
dw3ilawve_ID
b5lave Adr

Funktionsbeschreibung:

selektiert.

Der Baustein FOSMI_SlaveAdr_Write_163x wird verwendet, wenn eine neue Slave-Adresse
geschrieben werden soll und die 32-Bit SlavelD bekannt ist. Der Baustein kann nur zusammen
mit dem SMI-Masterbaustein (FbSMI_Master_163x) verwendet werden. Uber den Eingang
,bModule 753 163x‘ wird die relative Nummer der gesteckten SMI-Busklemme 753-163x

Version 1.0.8

wAaGo




20 Bausteine SMI_163x_01.lib
Bibliotheksbeschreibung - WAGO-I/0-PRO-Bibliothek fir das SMI-Master-Modul 753-163x

Durch eine steigende Flanke am Eingang ,,xStart wird das Kommando zum Schreiben der
Slave-Adresse gesendet. Fir diesen Baustein ist ausschlieBlich die Herstelleradressierung
anwendbar. Der Parameter ,,oManuf_Adr bestimmt den Herstellercode. Am Eingang
,dwSlave_ID*“ muss die dazu erforderliche und eindeutige 32-Bit SlavelD des Antriebs
eingetragen werden und am Eingang ,,bSlave_Adr* wird die neu zu konfigurierende Slave-
Adresse eingetragen.

Wenn der Ausgang ,.xReady“ FALSE ist, ist die Kommunikation mit der SMI-Busklemme
aktiv. Nach Beendigung der Kommunikation schaltet der Ausgang auf TRUE.

Zur ldentifizierung eines Fehlers wird der aktuelle Status der Kommunikation am Ausgang
,»eSMI_Error_163x* angezeigt.
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1.3.3 Lesen der SlavelD (FbSMI_Slaveld Read 163x)

WAGO-1/0-PRO Elemente der Bibliothek

Kategorie: Gebaudetechnik

Name: FbSMI_Slaveld _Read_163x

Typ: A Funktion  |X Funktionsblock | A Programm
Name der Bibliothek: SMI_163x_01.lib

Anwendbar fir:

Alle programmierbaren Feldbus-Controller

Eingangsparameter: Datentyp: Kommentar:
bModule 753 163x BYTE Relative Nummer der gesteckten SMI-
Busklemme 753-163x im Knoten
xStart BOOL Steigende Flanke startet das Kommando
bAddress BYTE Slave-Adresse
Wertebereich 0 - 15
Ein-/Ausgangsparam.: Datentyp: Kommentar:
keine vorhanden
Ausgangsparameter: Datentyp: Kommentar:
XReady BOOL TRUE = keine Kommunikation aktiv
FALSE = Kommunikation aktiv
eSMI_Error_163x eSMI_Error_16 | Anzeige Kommunikationsfehler
3X siehe Kapitel 3.1
dwSlave ID DWORD 32-Bit SlavelD

Grafische Darstellung:

Fb3MI_S5Slawveld Read la3x

bModule 753 _163x
x3tart
bAddreas

®Readyl
eSMI_Error 163x
dw3lawve ID

Funktionsbeschreibung:

Der Baustein FoSMI_Slaveld Read_163x wird verwendet, um die 32-Bit SlavelD einer
Adresse zu lesen. Der Baustein kann nur zusammen mit dem SMI-Masterbaustein
(FbSMI_Master 163x) verwendet werden. Uber den Eingang ,,oModule_753 163x* wird die
relative Nummer der gesteckten SMI-Busklemme 753-163x selektiert.

Durch eine steigende Flanke am Eingang ,,xStart” wird das Kommando zum Lesen der
SlavelD gesendet. Die ausgelesene SlavelD wird am Ausgang ,,dwSlave_ID* angezeigt.

Wenn der Ausgang ,.xReady“ FALSE ist, ist die Kommunikation mit der SMI-Busklemme
aktiv. Nach Beendigung der Kommunikation schaltet der Ausgang auf TRUE.
Zur ldentifizierung eines Fehlers wird der aktuelle Status der Kommunikation am Ausgang

Version 1.0.8
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,»eSMI_Error_163x* angezeigt.
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1.34 Suchen einer SlavelD (FbSMI_Slaveld Search 163x)

WAGO-1/0-PRO Elemente der Bibliothek

Kategorie: Gebdaudetechnik

Name: FbSMI_SlavelD_Search_163x

Typ: A Funktion  |X Funktionsblock | A Programm
Name der Bibliothek: SMI_163x_01.lib

Anwendbar fir:

Alle programmierbaren Feldbus-Controller

Eingangsparameter: Datentyp: Kommentar:

bModule_753 163x BYTE Relative Nummer der gesteckten SMI-
Busklemme 753-163x im Knoten

xStart BOOL Steigende Flanke startet das Kommando

bManuf_Adr BYTE Herstellercode (siehe Kapitel 4.2)

dwSearch_ID DWORD Suchvorgabe fir die 32-Bit SlavelD

Voreinstellung = 16#80000000

Ein-/Ausgangsparam.: Datentyp: Kommentar:

keine vorhanden

Ausgangsparameter: Datentyp: Kommentar:

XxReady BOOL TRUE = keine Kommunikation aktiv

FALSE = Kommunikation aktiv

eSMI_Error_163x

eSMI_Error_16 | Anzeige Kommunikationsfehler

3x siehe Kapitel 3.1
XLT BOOL Es gibt SlavelDs die kleiner sind.
XGT BOOL Es gibt SlavelDs die grofier sind.
XEQ BOOL Die gesuchte SlavelD ist vorhanden,
XNO_Adr BOOL Die Slave-Adresse des Antriebs ist 0.

Grafische Darstellung:

FbSMI Slaveld Search 163x
bModule 753 _163x xBEeadyl
K3tArt e3MI_Error 163xf
bManuf Adr ®LT[
dwSearch ID HET

XEQ-
xNO_Rdrf

Funktionsbeschreibung:

Der Baustein FoSMI_Slaveld _Search_163x wird verwendet, um eine einzelne SlavelD eines
SMI-Antriebs zu ermitteln. Der Baustein kann nur zusammen mit dem SMI-Masterbaustein

Version 1.0.8
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(FbSMI_Master_163x) verwendet werden. Uber den Eingang ,,oModule_753_163x* wird die
relative Nummer der gesteckten SMI-Busklemme 753-163x selektiert.

Durch eine steigende Flanke am Eingang ,,xStart* wird das Kommando zur Suche der SlavelD
gesendet. Fur diesen Baustein ist ausschlieBlich die Herstelleradressierung anwendbar. Der
Parameter ,,oManuf_ Adr* bestimmt den Herstellercode. Die zu suchende SlavelD muss am
Eingang ,,dwSearch_ID* vorgegeben werden.

Die Ausginge ,,XLT*, ,.XGT* und ,,XxEQ* zeigen an, ob es in der SMI-Installation Antriebe
gibt, die eine Kkleinere, groliere oder gleiche SlavelD besitzen, als die am Eingang
,dwSearch ID*“ vorgegebenen Zahl. Durch entsprechende Algorithmen konnen so alle
aufgeschalteten SlavelDs der SMI-Antriebe ermittelt werden.

Das Signal TRUE am Ausgang ,,xNO_Adr* signalisiert, dass in der SMI-Installation alle
Antriebe die Slave-Adresse 0 haben. Damit hat das System einen Initialisierungszustand, weil
die Default-Slave-Adresse der SMI-Antriebe im Auslieferungszustand immer 0 ist.

Wenn der Ausgang ,.xReady“ FALSE ist, ist die Kommunikation mit der SMI-Busklemme
aktiv. Nach Beendigung der Kommunikation schaltet der Ausgang auf TRUE.

Zur ldentifizierung eines Fehlers wird der aktuelle Status der Kommunikation am Ausgang
,»eSMI_Error_163x* angezeigt.
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1.3.5 Systemabbild (FoSMI_SystemIimage 163x)

WAGO-1/0-PRO Elemente der Bibliothek

Kategorie: Gebdaudetechnik

Name: FbSMI_SystemImage 163x

Typ: A Funktion  |X Funktionsblock | A Programm

Name der Bibliothek: SMI_163x_01.lib

Anwendbar fir: Alle programmierbaren Feldbus-Controller

Eingangsparameter: Datentyp: Kommentar:

bModule_753 163x BYTE Relative Nummer der gesteckten SMI-
Busklemme 753-163x im Knoten

bAddress BYTE Slave-Adresse

xReadSystemImage BOOL Steigende Flanke startet das Kommando zum
Auslesen des Systemabbilds

xWriteComments BOOL Steigende Flanke startet das Kommando zum
Schreiben der Kommentare

xDeleteAddress BOOL Steigende Flanke startet das Kommando zum
Ldschen eines fehlenden SMI-Antriebs

Ein-/Ausgangsparam.: Datentyp: Kommentar:
typSMI_SlavelD_163x typSMI_Slavel | Struktur der angeschlossenen SMI-Linie
D_163x siehe Kapitel 3.2
Ausgangsparameter: Datentyp: Kommentar:
XReady BOOL TRUE = keine Kommunikation aktiv
FALSE = Kommunikation aktiv
eSMI_Error_163x eSMI_Error_16 | Anzeige Kommunikationsfehler
3X siehe Kapitel 3.1

Grafische Darstellung:

Fb3MI_SystemImage_l63x
bModule 753 _163x xReady
biddress e3MI_Error 163x
®BeadSystemlmage
iWriteComments
xleletelddress
typSMI_SlaveIDl 163x &

Funktionsbeschreibung:

Der Baustein FbSMI_SystemlImage_163x wird verwendet, um ein aktuelles Abbild der an der
SMI-Busklemme 753-163x angeschlossenen SMI-Antriebe zu erstellen oder zu bearbeiten. Der
Baustein kann nur zusammen mit dem SMI-Masterbaustein (FoSMI_Master 163x) verwendet
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werden. Uber den Eingang ,,bModule_753 163x‘ wird die relative Nummer der gesteckten
SMI-Busklemme 753-163x selektiert.

Folgende Funktionen werden vom Baustein in der unten genannten Reihenfolge (wenn
gleichzeitig mehrere Anfragen anliegen) ausgefunhrt.

- Wenn am Eingang ,,xXWriteComments* eine steigende Flanke erkannt wird, dann wird
das Kommando zum Schreiben der im Ein-/Ausgang ,,typSMI_SlavelD_163x*
enthaltenen Kommentare gesendet.

- Wenn am Eingang ,,xReadSystemImage* eine steigende Flanke erkannt wird, dann
wird das Kommando zum Auslesen des Systemabbilds gesendet

- Wenn am Eingang , XDeleteAddress* eine steigende Flanke erkannt wird, dann wird der
am Eingang ,,bAddress* selektierte SMI-Adresse aus dem Systemabbild geldscht,
sofern diese von der SMI-Busklemme 163x durch einen zyklischen Scan als fehlend
erkannt wurde.

Wenn der Ausgang ,.xReady“ FALSE ist, ist die Kommunikation mit der SMI-Busklemme
aktiv. Nach Beendigung der Kommunikation schaltet der Ausgang auf TRUE.

Zur ldentifizierung eines Fehlers wird der aktuelle Status der Kommunikation am Ausgang
,»eSMI_Error_163x* angezeigt.

wAaGo
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1.4 Basisbausteine

1.4.1 Diagnose (FbSMI_Diagnostic_163x)

WAGO-I1/0-PRO Elemente der Bibliothek

Kategorie: Gebaudetechnik
Name: FbSMI_Diagnostic_163x
Typ: A Funktion  |X Funktionsblock | A Programm
Name der Bibliothek: SMI_163x_01.lib
Anwendbar fir: Alle programmierbaren Feldbus-Controller
Eingangsparameter: Datentyp: Kommentar:
bModule_ 753 163x BYTE Relative Nummer der gesteckten SMI-
Busklemme 753-163x im Knoten
xStart BOOL Steigende Flanke startet das Kommando
XManufacturer BOOL Aktivierung der Herstelleradressierung
bAddress BYTE Slave-Adresse oder Herstellercode
Ausgangsparameter: Datentyp: Kommentar:
XReady BOOL TRUE = keine Kommunikation aktiv
FALSE = Kommunikation aktiv
eSMI_Error_163x eSMI_Error_16 | Anzeige Kommunikationsfehler
3x siehe Kapitel 3.1
eSMI_Diagnostic_163x eSMI_Diagnost | Antwort auf Diagnosebefehl
ic_163x - SMI_163x_IDLE

- SMI_163x_UP_DOWN_STOP

- SMI_163x_UP_DOWN

- SMI_163x_UP_STOP

- SMI_163x_ALL_UP

- SMI_163x_DOWN_STOP

- SMI_163x_ALL_DOWN

- SMI_163x_ALL_STOP

- SMI_163x_INVALID
xMotor_Failure BOOL Anzeige Antriebsfehler

Grafische Darstellung:

FbSMI Diagnostic 163x
qbModule 733 _163x xReady
qx5tart e3MI_Error l163x
qQxManufacturer e3MI Diagnostic_ l&3xf
qbiddress xMotor_Failuref
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Funktionsbeschreibung:

Mit dem Funktionsbaustein FoSMI_Diagnostic_163x ist es moglich, die Abfrage einer SMI-
Diagnoseantwort einzuleiten. Der Baustein kann nur zusammen mit dem SMI-Masterbaustein
(FbSMI_Master 163x) verwendet werden. Uber den Eingang ,,oModule_753_163x* wird die
relative Nummer der gesteckten SMI-Busklemme 753-163x selektiert.

Die Abfrage einer Diagnoseantwort wird durch eine steigende Flanke am Eingang ,,xStart*
initiiert.

Die beiden Eingédnge ,,xManufacturer® und ,,oAddress“ bestimmen, ob der Baustein mit einem
oder mehreren SMI-Antrieben kommuniziert. Folgende Adressierungsarten sind moglich:

Broadcast
xManufacturer = TRUE
bAddress =0

Herstelleradressierung
xManufacturer = TRUE
bAddress = Herstellercode 1-15 (siehe Kapitel 4.2)

Einzeladressierung
xManufacturer = FALSE
bAddress =0-15

Wenn der Ausgang ,.xReady“ FALSE ist, ist die Kommunikation mit der SMI-Busklemme
aktiv. Nach Beendigung der Kommunikation schaltet der Ausgang auf TRUE.

Zur ldentifizierung eines Fehlers wird der aktuelle Status der Kommunikation am Ausgang
»eSMI_Error_163x* angezeigt.

Der Ausgang ,,eSMI_Diagnostic_163x" liefert die Diagnoseantwort. Aus der Antwort kann
abgeleitet werden, ob und welche Fahrbefehle ausgefiihrt werden. Des Weiteren wird
ausgelesen, ob ein Antriebsfehler vorliegt. Der Status dieser Abfrage wird am Ausgang
,XMotor_Failure* angezeigt.
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1.4.2  AB (FbSMI_Down_163x)

WAGO-1/0-PRO Elemente der Bibliothek

Kategorie: Gebaudetechnik

Name: FbSMI_Down_163x

Typ: A Funktion  |X Funktionsblock | A Programm

Name der Bibliothek: SMI_163x_01.lib

Anwendbar fir: Alle programmierbaren Feldbus-Controller

Eingangsparameter: Datentyp: Kommentar:

bModule 753 163x BYTE Relative Nummer der gesteckten SMI-
Busklemme 753-163x im Knoten

xStart BOOL Steigende Flanke startet das Kommando

XxManufacturer BOOL Aktivierung der Herstelleradressierung

bAddress BYTE Slave-Adresse oder Herstellercode

wGroup WORD Gruppenmaske mit binar codierter

Slave-Adresse:
Bit 0 = Slave-Adresse 0
Bit 1 = Slave-Adresse 1

USw.
Ausgangsparameter: Datentyp: Kommentar:
XReady BOOL TRUE = keine Kommunikation aktiv
FALSE = Kommunikation aktiv
eSMI_Error_163x eSMI_Error_16 | Anzeige Kommunikationsfehler
3X siehe Kapitel 3.1

Grafische Darstellung:

FbSMI_Down_163x
H|bModule 753 163x xReadyr
qx5tart eSMI_Error_ l163x
HuManufacturer
Hbkddress
—wWEroup

Funktionsbeschreibung:

Der Baustein FoSMI_Down_163x dient dazu, dass Kommando fur den Fahrbefehl AB zu
senden. Der Baustein kann nur zusammen mit dem SMI-Masterbaustein (FOSMI_Master_163x)
verwendet werden. Uber den Eingang ,,obModule_753_163x* wird die relative Nummer der
gesteckten SMI-Busklemme 753-163x selektiert.

Das Kommando wird durch eine steigende Flanke am Eingang ,,xStart* gesendet.

Die drei Eingénge ,,xManufacturer®, , bAddress* und ,,wGroup* bestimmen, ob der Baustein
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mit einem oder mehreren SMI-Antrieben kommuniziert. Eine Gruppenadressierung wird
priorisiert ausgefiihrt. Folgende Adressierungsarten sind moglich:

Broadcast
xManufacturer =TRUE
bAddress =0

Herstelleradressierung
xManufacturer = TRUE
bAddress = Herstellercode 1-15 (siehe Kapitel 4.2)

Einzeladressierung
xManufacturer = FALSE
bAddress =0-15

Gruppenadressierung

XManufacturer = TRUE
bAddress =0
wGroup = z.B. (2#0000 0000 0001 0001) fur Slave-Adressen 0 und 4

Wenn der Ausgang ,,xReady“ FALSE ist, ist die Kommunikation mit der SMI-Busklemme
aktiv. Nach Beendigung der Kommunikation schaltet der Ausgang auf TRUE.

Zur ldentifizierung eines Fehlers wird der aktuelle Status der Kommunikation am Ausgang
,»eSMI_Error_163x* angezeigt.
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1.43  AUF (FbSMI_Up_163x)

WAGO-1/0-PRO Elemente der Bibliothek

Kategorie: Gebaudetechnik

Name: FbSMI_Up_163x

Typ: A Funktion  |X Funktionsblock | A Programm

Name der Bibliothek: SMI_163x_01.lib

Anwendbar fir: Alle programmierbaren Feldbus-Controller

Eingangsparameter: Datentyp: Kommentar:

bModule 753 163x BYTE Relative Nummer der gesteckten SMI-
Busklemme 753-163x im Knoten

xStart BOOL Steigende Flanke startet das Kommando

XxManufacturer BOOL Aktivierung der Herstelleradressierung

bAddress BYTE Slave-Adresse oder Herstellercode

wGroup WORD Gruppenmaske mit binar codierter

Slave-Adresse:
Bit 0 = Slave-Adresse 0
Bit 1 = Slave-Adresse 1

USw.
Ausgangsparameter: Datentyp: Kommentar:
XReady BOOL TRUE = keine Kommunikation aktiv
FALSE = Kommunikation aktiv
eSMI_Error_163x eSMI_Error_16 | Anzeige Kommunikationsfehler
3X siehe Kapitel 3.1

Grafische Darstellung:

FbSMI_Up 143x
H|bModule 753 163x xReadyr
qx5tart eSMI_Error_ l163x
HuManufacturer
Hbkddress
—wWEroup

Funktionsbeschreibung:

Der Baustein FoSMI_Up_163x dient dazu, dass Kommando fiir den Fahrbefehl AUF zu
senden. Der Baustein kann nur zusammen mit dem SMI-Masterbaustein (FDSMI_Master_163x)
verwendet werden. Uber den Eingang ,,oModule_753_163x* wird die relative Nummer der
gesteckten SMI-Busklemme 753-163x selektiert.

Das Kommando wird durch eine steigende Flanke am Eingang ,,xStart* gesendet.

Die drei Eingénge , xManufacturer®, , bAddress* und ,, wGroup* bestimmen, ob der Baustein
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mit einem oder mehreren SMI-Antrieben kommuniziert. Eine Gruppenadressierung wird
priorisiert ausgefiihrt. Folgende Adressierungsarten sind moglich:

Broadcast
xManufacturer =TRUE
bAddress =0

Herstelleradressierung
xManufacturer = TRUE
bAddress = Herstellercode 1-15 (siehe 4.2)

Einzeladressierung
xManufacturer = FALSE
bAddress =0-15

Gruppenadressierung

XManufacturer = TRUE
bAddress =0
wGroup = z.B. (2#0000 0000 0001 0001) fur Slave-Adressen 0 und 4

Wenn der Ausgang ,,xReady“ FALSE ist, ist die Kommunikation mit der SMI-Busklemme
aktiv. Nach Beendigung der Kommunikation schaltet der Ausgang auf TRUE.

Zur ldentifizierung eines Fehlers wird der aktuelle Status der Kommunikation am Ausgang
,»eSMI_Error_163x* angezeigt.
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144 STOP (FbSMI_Stop_163x)

WAGO-1/0O-PRO Elemente der Bibliothek
Kategorie: Gebaudetechnik
Name: FbSMI_Stop_163x
Typ: A Funktion  |X Funktionsblock | A Programm
Name der Bibliothek: SMI_163x_01.lib

Anwendbar fir:

Alle programmierbaren Feldbus-Controller

Eingangsparameter: Datentyp: Kommentar:
bModule 753 163x BYTE Relative Nummer der gesteckten SMI-
Busklemme 753-163x im Knoten
xStart BOOL Steigende Flanke startet das Kommando
XxManufacturer BOOL Aktivierung der Herstelleradressierung
bAddress BYTE Slave-Adresse oder Herstellercode
wGroup WORD Gruppenmaske mit binar codierter
Slave-Adresse:
Bit 0 = Slave-Adresse 0
Bit 1 = Slave-Adresse 1
usw.
Ausgangsparameter: Datentyp: Kommentar:
XReady BOOL TRUE = keine Kommunikation aktiv
FALSE = Kommunikation aktiv
eSMI_Error_163x eSMI_Error_16 | Anzeige Kommunikationsfehler
3X siehe Kapitel 3.1

Grafische Darstellung:

FbSMI_Stop_163x
bModule_753_163x
®x5tart
iManufacturer
baddress
WEroup

xBeady

eSMI_Error_163x

Funktionsbeschreibung:

Der Baustein FbSMI_Stop_163x dient dazu, dass die Bewegung eines Antriebs gestoppt wird.
Der Baustein kann nur zusammen mit dem SMI-Masterbaustein (FoSMI_Master_163x)
verwendet werden. Uber den Eingang ,,bModule 753 163x* wird die relative Nummer der
gesteckten SMI-Busklemme 753-163x selektiert.

Das Kommando wird durch eine steigende Flanke am Eingang ,,xStart* gesendet.

Die drei Eingénge ,,xManufacturer®, , bAddress* und ,,wGroup* bestimmen, ob der Baustein
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mit einem oder mehreren SMI-Antrieben kommuniziert. Eine Gruppenadressierung wird
priorisiert ausgefiihrt. Folgende Adressierungsarten sind moglich:

Broadcast
xManufacturer =TRUE
bAddress =0

Herstelleradressierung
xManufacturer = TRUE
bAddress = Herstellercode 1-15 (siehe Kapitel 4.2)

Einzeladressierung
xManufacturer = FALSE
bAddress =0-15

Gruppenadressierung

XManufacturer = TRUE
bAddress =0
wGroup = z.B. (2#0000 0000 0001 0001) fur Slave-Adressen 0 und 4

Wenn der Ausgang ,,xReady“ FALSE ist, ist die Kommunikation mit der SMI-Busklemme
aktiv. Nach Beendigung der Kommunikation schaltet der Ausgang auf TRUE.

Zur ldentifizierung eines Fehlers wird der aktuelle Status der Kommunikation am Ausgang
,»eSMI_Error_163x* angezeigt.
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1.4.5 Schritt AB (FbSMI_Step_Down_163x)

WAGO-1/0-PRO Elemente der Bibliothek
Kategorie: Gebaudetechnik
Name: FbSMI_Step_Down_163x
Typ: A Funktion  |X Funktionsblock | A Programm
Name der Bibliothek: SMI_163x_01.lib

Anwendbar fir:

Alle programmierbaren Feldbus-Controller

Eingangsparameter: Datentyp: Kommentar:
bModule 753 163x BYTE Relative Nummer der gesteckten SMI-
Busklemme 753-163x im Knoten
xStart BOOL Steigende Flanke startet das Kommando
XxManufacturer BOOL Aktivierung der Herstelleradressierung
bAddress BYTE Slave-Adresse oder Herstellercode
wGroup WORD Gruppenmaske mit binar codierter
Slave-Adresse:
Bit 0 = Slave-Adresse 0
Bit 1 = Slave-Adresse 1
usw.
bRad BYTE Antriebslauf nach unten um x-Winkelgrade
Ausgangsparameter: Datentyp: Kommentar:
XReady BOOL TRUE = keine Kommunikation aktiv

FALSE = Kommunikation aktiv

eSMI_Error_163x

eSMI_Error_16
3X

Anzeige Kommunikationsfehler
siehe Kapitel 3.1

Grafische Darstellung:

Fb5SMI_Step Down_l63x
bModule_ 753_l163x

x5tart
¥Manufacturer
bAddress
wEroup

bRad

®xBeadyl
eSMI_Error 163x

Funktionsbeschreibung:

Der Baustein FbSMI_Step_Down_163x dient dazu, das Kommando fir eine
Lamellenverstellung zu senden. Wird das Kommando gesendet, dann erfolgt ein Antriebslauf
nach unten um die am Eingang ,,obRad* eingestellte Winkelgrade. Der Baustein kann nur
zusammen mit dem SMI-Masterbaustein (FOSMI_Master_163x) verwendet werden. Uber den
Eingang ,,bModule 753 163x‘ wird die relative Nummer der gesteckten SMI-Busklemme
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753-163x selektiert.
Das Kommando wird durch eine steigende Flanke am Eingang ,,xStart* gesendet.

Die drei Eingénge ,,xManufacturer®, ,,bAddress* und ,,wGroup* bestimmen, ob der Baustein
mit einem oder mehreren SMI-Antrieben kommuniziert. Eine Gruppenadressierung wird
priorisiert ausgefiihrt. Folgende Adressierungsarten sind moglich:

Broadcast
xManufacturer = TRUE
bAddress =0

Herstelleradressierung
xManufacturer = TRUE
bAddress = Herstellercode 1-15 (siehe Kapitel 4.2)

Einzeladressierung
xManufacturer = FALSE
bAddress =0-15

Gruppenadressierung

xManufacturer =TRUE
bAddress =0
wGroup = z.B. (2#0000 0000 0001 0001) fur Slave-Adressen 0 und 4

Wenn der Ausgang ,.xReady“ FALSE ist, ist die Kommunikation mit der SMI-Busklemme
aktiv. Nach Beendigung der Kommunikation schaltet der Ausgang auf TRUE.

Zur ldentifizierung eines Fehlers wird der aktuelle Status der Kommunikation am Ausgang
,eSMI_Error_163x* angezeigt.
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1.4.6  Schritt AUF (FoSMI_Step_Up_163x)

WAGO-1/0-PRO Elemente der Bibliothek

Kategorie: Gebaudetechnik

Name: FbSMI_Step Up_163x

Typ: A Funktion  |X Funktionsblock | A Programm

Name der Bibliothek: SMI_163x_01.lib

Anwendbar fir: Alle programmierbaren Feldbus-Controller

Eingangsparameter: Datentyp: Kommentar:

bModule 753 163x BYTE Relative Nummer der gesteckten SMI-
Busklemme 753-163x im Knoten

xStart BOOL Steigende Flanke startet das Kommando

XxManufacturer BOOL Aktivierung der Herstelleradressierung

bAddress BYTE Slave-Adresse oder Herstellercode

wGroup WORD Gruppenmaske mit binar codierter

Slave-Adresse:
Bit 0 = Slave-Adresse 0
Bit 1 = Slave-Adresse 1

USw.
bRad BYTE Antriebslauf nach oben um x-Winkelgrade
Ausgangsparameter: Datentyp: Kommentar:

XReady BOOL TRUE = keine Kommunikation aktiv

FALSE = Kommunikation aktiv
eSMI_Error_163x eSMI_Error_16 | Anzeige Kommunikationsfehler

3X siehe Kapitel 3.1

Grafische Darstellung:

FbSMI_Step Up 163x
bModule 753 _163x xReadyl
x3tart eSMI_Error 163x
q&Manufacturer
bRddress
HwEroup
-bRad

Funktionsbeschreibung:

Der Baustein FoSMI1_Step Up_163x dient dazu, das Kommando fur eine Lamellenverstellung
zu senden. Wird das Kommando gesendet, dann erfolgt ein Antriebslauf nach oben um die am
Eingang ,,bRad" eingestellte Winkelgrade. Der Baustein kann nur zusammen mit dem SMI-
Masterbaustein (FbSMI_Master_163x) verwendet werden. Uber den Eingang
,OModule 753 163x‘ wird die relative Nummer der gesteckten SMI-Busklemme 753-163x
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selektiert.
Das Kommando wird durch eine steigende Flanke am Eingang ,,xStart” gesendet.

Die drei Eingénge ,,xManufacturer®, ,,bAddress* und ,,wGroup* bestimmen, ob der Baustein
mit einem oder mehreren SMI-Antrieben kommuniziert. Eine Gruppenadressierung wird
priorisiert ausgefiihrt. Folgende Adressierungsarten sind moglich:

Broadcast
xManufacturer = TRUE
bAddress =0

Herstelleradressierung
xManufacturer = TRUE
bAddress = Herstellercode 1-15 (siehe Kapitel 4.2)

Einzeladressierung
xManufacturer = FALSE
bAddress =0-15

Gruppenadressierung

xManufacturer =TRUE
bAddress =0
wGroup = z.B. (2#0000 0000 0001 0001) fur Slave-Adressen 0 und 4

Wenn der Ausgang ,.xReady“ FALSE ist, ist die Kommunikation mit der SMI-Busklemme
aktiv. Nach Beendigung der Kommunikation schaltet der Ausgang auf TRUE.

Zur ldentifizierung eines Fehlers wird der aktuelle Status der Kommunikation am Ausgang
,eSMI_Error_163x* angezeigt.
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1.4.7 Position anfahren (FoSMI_Move Pos_163x)
WAGO-1/0O-PRO Elemente der Bibliothek
Kategorie: Gebaudetechnik
Name: FbSMI_Move_Pos_163x
Typ: A Funktion  |X Funktionsblock | A Programm
Name der Bibliothek: SMI_163x_01.lib
Anwendbar fir: Alle programmierbaren Feldbus-Controller
Eingangsparameter: Datentyp: Kommentar:
bModule 753 163x BYTE Relative Nummer der gesteckten SMI-
Busklemme 753-163x im Knoten
xStart BOOL Steigende Flanke startet das Kommando
XxManufacturer BOOL Aktivierung der Herstelleradressierung
bAddress BYTE Slave-Adresse oder Herstellercode
wGroup WORD Gruppenmaske mit binar codierter
Slave-Adresse:
Bit 0 = Slave-Adresse 0
Bit 1 = Slave-Adresse 1
Usw.
rPosition REAL Position 0-100 [%]
0% = Obere Endlage
100% = Untere Endlage
Ausgangsparameter: Datentyp: Kommentar:
xReady BOOL TRUE = keine Kommunikation aktiv
FALSE = Kommunikation aktiv

eSMI_Error_163x

eSMI_Error_16
3X

Anzeige Kommunikationsfehler
siehe Kapitel 3.1

Grafische Darstellung:

FbSMI_Mowve Pos_ 163x
bModule 753 _163x

XStart
iManufacturer
bkRAddress
wEroup
rPosition

®Readyl
e3MI_Error 163x

Funktionsbeschreibung:

Der Baustein FoSMI_Move_Pos_163x dient zum Anfahren einer Antriebsposition. Wird das
Kommando gesendet, dann erfolgt ein Antriebslauf auf die am Eingang ,,rPosition*
vorgegebene Position. Der Baustein kann nur zusammen mit dem SMI-Masterbaustein
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(FbSMI_Master 163x) verwendet werden. Uber den Eingang ,,obModule_753_163x* wird die
relative Nummer der gesteckten SMI-Busklemme 753-163x selektiert.

Das Kommando wird durch eine steigende Flanke am Eingang ,,xStart* gesendet.

Die drei Eingénge ,,xManufacturer®, ,bAddress* und ,,wGroup* bestimmen, ob der Baustein
mit einem oder mehreren SMI-Antrieben kommuniziert. Eine Gruppenadressierung wird
priorisiert ausgefiihrt. Folgende Adressierungsarten sind moglich:

Broadcast
xManufacturer =TRUE
bAddress =0

Herstelleradressierung
xManufacturer = TRUE
bAddress = Herstellercode 1-15 (siehe Kapitel 4.2)

Einzeladressierung
xManufacturer = FALSE
bAddress =0-15

Gruppenadressierung

XManufacturer = TRUE
bAddress =0
wGroup = z.B. (2#0000 0000 0001 0001) fur Slave-Adressen 0 und 4

Wenn der Ausgang ,.xReady“ FALSE ist, ist die Kommunikation mit der SMI-Busklemme
aktiv. Nach Beendigung der Kommunikation schaltet der Ausgang auf TRUE.

Zur ldentifizierung eines Fehlers wird der aktuelle Status der Kommunikation am Ausgang
,»eSMI_Error_163x* angezeigt.
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1.4.8 Position 1 anfahren (FoSMI_Move Posl1l 163x)
WAGO-1/0O-PRO Elemente der Bibliothek

Kategorie: Gebaudetechnik

Name: FbSMI_Move Posl 163x, FoSMI_Move Pos2_163x

Typ: A Funktion  |X Funktionsblock | A Programm

Name der Bibliothek: SMI_163x_01.lib

Anwendbar fir:

Alle programmierbaren Feldbus-Controller

Eingangsparameter: Datentyp: Kommentar:
bModule 753 163x BYTE Relative Nummer der gesteckten SMI-
Busklemme 753-163x im Knoten
xStart BOOL Steigende Flanke startet das Kommando
XxManufacturer BOOL Aktivierung der Herstelleradressierung
bAddress BYTE Slave-Adresse oder Herstellercode
wGroup WORD Gruppenmaske mit binar codierter
Slave-Adresse:
Bit 0 = Slave-Adresse 0
Bit 1 = Slave-Adresse 1
usw.
Ausgangsparameter: Datentyp: Kommentar:
XReady BOOL TRUE = keine Kommunikation aktiv
FALSE = Kommunikation aktiv

eSMI_Error_163x

eSMI_Error_16
3X

Anzeige Kommunikationsfehler
siehe Kapitel 3.1

Grafische Darstellung:

bModule 753 _163x
®x3tart
HuManufacturer
baddress

—wWEroup

FbSMI_Mowve Posl_163x

¥Readyl
eSMI_Error_163x

FbSMI_Mowve Posd 163x
bModule 753 _163x
®x3tart
iManufacturer
baddress
Woroup

eSMI_Error_163x

¥Readyl

Funktionsbeschreibung:

Die Bausteine FbSMI_Move_Posl_163x und FbSMI_Move _Pos2_163x dienen dazu, den
Antrieb auf eine der beiden antriebsseitig konfigurierten Positionen anzufahren. Wird das
Kommando gesendet, dann erfolgt ein Antriebslauf auf die konfigurierte Position. Die
Bausteine kdnnen nur zusammen mit dem SMI-Masterbaustein (FoSMI_Master_163x)
verwendet werden. Uber den Eingang ,,obModule_753_163x* wird die relative Nummer der
gesteckten SMI-Busklemme 753-163x selektiert.
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Das Kommando wird durch eine steigende Flanke am Eingang ,,xStart* gesendet.

Die drei Eingédnge ,,xManufacturer®, ,,bAddress* und ,,wGroup* bestimmen, ob der Baustein
mit einem oder mehreren SMI-Antrieben kommuniziert. Eine Gruppenadressierung wird
priorisiert ausgefiihrt. Folgende Adressierungsarten sind moglich:

Broadcast
xManufacturer =TRUE
bAddress =0

Herstelleradressierung
xManufacturer = TRUE
bAddress = Herstellercode 1-15 (siehe Kapitel 4.2)

Einzeladressierung
XxManufacturer = FALSE
bAddress =0-15

Gruppenadressierung

XManufacturer =TRUE
bAddress =0
wGroup = z.B. (2#0000 0000 0001 0001) fir Slave-Adressen 0 und 4

Wenn der Ausgang ,. xReady“ FALSE ist, ist die Kommunikation mit der SMI-Busklemme
aktiv. Nach Beendigung der Kommunikation schaltet der Ausgang auf TRUE.

Zur ldentifizierung eines Fehlers wird der aktuelle Status der Kommunikation am Ausgang
»eSMI_Error_163x“ angezeigt.

1.4.9 Position 2 anfahren (FoSMI_Move Pos2_163x)

Siehe Beschreibung Position 1 anfahren (FbSMI_Move_Pos1_163x)
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1.4.10 Position anfahren mit Lamellenverstellung
(FbSMI_Move _Pos_Turn_163x)

WAGO-1/0-PRO Elemente der Bibliothek

Kategorie: Gebdaudetechnik

Name: FbSMI_Move_Pos_Turn_163x

Typ: A Funktion  |X Funktionsblock | A Programm
Name der Bibliothek: SMI_163x_01.lib

Anwendbar fir:

Alle programmierbaren Feldbus-Controller

Eingangsparameter: Datentyp: Kommentar:
bModule_753 163x BYTE Relative Nummer der gesteckten SMI-
Busklemme 753-163x im Knoten
xStart BOOL Steigende Flanke startet das Kommando
xManufacturer BOOL Aktivierung der Herstelleradressierung
bAddress BYTE Slave-Adresse oder Herstellercode
rPosition REAL Position 0-100 [%]
0% = Obere Endlage
100% = Untere Endlage
bRad BYTE Antriebslauf nach unten um x-Winkelgrade
xTurn_Up_Down BOOL Richtung zur Verstellung des
Lamellendffnungswinkels
TRUE = Winkelverstellung nach unten
FALSE = Winkelverstellung nach oben
Usw.
Ausgangsparameter: Datentyp: Kommentar:
XReady BOOL TRUE = keine Kommunikation aktiv

FALSE = Kommunikation aktiv

eSMI_Error_163x

eSMI_Error_16 | Anzeige Kommunikationsfehler
3X siehe Kapitel 3.1

Grafische Darstellung:

FbSMI Mowe Pos Turn 163x
bEModule 753 _163x xBeadyl
x5tart eSMI_Error_ 163x
Manufacturer
biddress
rPozition
bRad
xTurn Up Down
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Funktionsbeschreibung:

Der Baustein FoSMI_Move_Pos_Turn_163x dient dazu, den Antrieb auf Hohenposition zu
fahren. Nach Erreichen der Hohenposition kann der Lamellentffnungswinkel verstellt werden.
Der Baustein kann nur zusammen mit dem SMI-Masterbaustein (FoSMI_Master_163x)
verwendet werden. Uber den Eingang ,,bModule_753_163x* wird die relative Nummer der
gesteckten SMI-Busklemme 753-163x selektiert.

Durch eine steigende Flanke am Eingang ,,xStart” wird ein Sequenzbefehl (zwei Kommandos
in einem Telegramm) an den SMI-Antrieb gesendet. Die Kommandos werden vom SMI-
Antrieb nacheinander ausgefiihrt. Zuerst erfolgt der Fahrbefehl auf die am Eingang ,,rPosition®
vorgegebene Hoéhenposition. Anschlieflend wird der Lamellenéffnungswinkel um den am
Eingang ,,rRad" eingestellten Winkel verstellt. Die Richtung der Lamellenverstellung wird
durch den Wert am Eingang ,,XTurn_Up_Down* vorgegeben.

Die beiden Eingénge ,,xManufacturer® und ,,bAddress* bestimmen, ob der Baustein mit einem
oder mehreren SMI-Antrieben kommuniziert. Folgende Adressierungsarten sind maéglich:

Broadcast
xManufacturer = TRUE
bAddress =0

Herstelleradressierung
xManufacturer = TRUE
bAddress = Herstellercode 1-15 (siehe Kapitel 4.2)

Einzeladressierung
xManufacturer = FALSE
bAddress =0-15

Wenn der Ausgang ,.xReady“ FALSE ist, ist die Kommunikation mit der SMI-Busklemme
aktiv. Nach Beendigung der Kommunikation schaltet der Ausgang auf TRUE.

Zur ldentifizierung eines Fehlers wird der aktuelle Status der Kommunikation am Ausgang
,»eSMI_Error_163x* angezeigt.
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1.4.11 Position lesen (FbSMI_Read Pos_163x)

WAGO-1/0-PRO Elemente der Bibliothek

Kategorie: Gebaudetechnik
Name: FbSMI_Read Pos_163x
Typ: A Funktion  |X Funktionsblock | A Programm
Name der Bibliothek: SMI_163x_01.lib
Anwendbar fir: Alle programmierbaren Feldbus-Controller
Eingangsparameter: Datentyp: Kommentar:
bModule 753 163x BYTE Relative Nummer der gesteckten SMI-
Busklemme 753-163x im Knoten
xStart BOOL Steigende Flanke startet das Kommando
bAddress BYTE Slave-Adresse
Ausgangsparameter: Datentyp: Kommentar:
XReady BOOL TRUE = keine Kommunikation aktiv
FALSE = Kommunikation aktiv
eSMI_Error_163x eSMI_Error_16 | Anzeige Kommunikationsfehler
3x siehe Kapitel 3.1
rPosition REAL Position 0-100 [%]
0% = Obere Endlage
100% = Untere Endlage

Grafische Darstellung:

FrSMI Bead Pos_163x
qbModule 753 163x xBeadyl
qx5tart eSMI_Error_ 163x
qbiddress rPositionf

Funktionsbeschreibung:

Der Baustein FoSMI1_Read Pos_163x dient dazu, die aktuelle Position des Antriebs
abzufragen. Der Baustein kann nur zusammen mit dem SMI-Masterbaustein
(FbSMI_Master 163x) verwendet werden. Uber den Eingang ,,oModule_753_163x* wird die
relative Nummer der gesteckten SMI-Busklemme 753-163x selektiert.

Durch eine steigende Flanke am Eingang ,,xStart” wird das Kommando zum Auslesen der
aktuellen Position an den SMI-Antrieb gesendet. Der Positionswert wird am Ausgang
,rPosition* angezeigt. Das Auslesen der Position ist nur fiir die Einzeladressierung moglich.
Die Vorgabe der auszulesenden Slave-Adresse (0-15) erfolgt am Eingang ,,bAddress*.

Wenn der Ausgang ,,xReady“ FALSE ist, ist die Kommunikation mit der SMI-Busklemme
aktiv. Nach Beendigung der Kommunikation schaltet der Ausgang auf TRUE.
Zur ldentifizierung eines Fehlers wird der aktuelle Status der Kommunikation am Ausgang
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,»eSMI_Error_163x* angezeigt.
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1.4.12 Position 1 lesen (FbSMI_Read Pos1l 163x)

WAGO-1/0-PRO Elemente der Bibliothek

Kategorie: Gebaudetechnik
Name: FbSMI_Read Posl 163x, FoSMI_Read Pos2_163x
Typ: A Funktion  |X Funktionsblock | A Programm

Name der Bibliothek:

SMI_163x_0L.lib

Anwendbar fir:

Alle programmierbaren Feldbus-Controller

Eingangsparameter: Datentyp: Kommentar:

bModule 753 163x BYTE Relative Nummer der gesteckten SMI-
Busklemme 753-163x im Knoten

xStart BOOL Steigende Flanke startet das Kommando

bAddress BYTE Slave-Adresse

Ausgangsparameter: Datentyp: Kommentar:

XReady BOOL TRUE = keine Kommunikation aktiv

FALSE = Kommunikation aktiv

eSMI_Error_163x

eSMI_Error_16 | Anzeige Kommunikationsfehler

3x siehe Kapitel 3.1
rPosition REAL Position 0-100 [%]
0% = Obere Endlage

100% = Untere Endlage

Grafische Darstellung:

FbSMI_Bead_Posl_l163x FbSMI_ERead Pos2 163x
—EModule_753_163x ¥xReadyl +bModule 753 _163x iReadyl
-qxStart eSMI Error 163xf -x3tart eSMI_Error 163xf
—bhkddress rPosition| -|bAddress rPositionf

Funktionsbeschreibung:

753-163x selektiert.

Die Bausteine FoSMI_Read Posl 163x und FbSMI_Read Pos2_163x dienen dazu, die
Werte der beiden antriebsseitig konfigurierten Fixpositionen abzufragen. Der Baustein kann
nur zusammen mit dem SMI-Masterbaustein (FbSMI_Master_163x) verwendet werden. Uber
den Eingang ,,obModule_753_163x‘ wird die relative Nummer der gesteckten SMI-Busklemme

Durch eine steigende Flanke am Eingang ,,xStart* wird das Kommando zum Auslesen der
Fixposition gesendet. Der Positionswert wird am Ausgang ,,rPosition* angezeigt. Das Auslesen
der Position ist nur flr die Einzeladressierung moglich. Die Vorgabe der auszulesenden Slave-
Adresse (0-15) erfolgt am Eingang ,,bAddress.

Wenn der Ausgang ,,xReady* FALSE ist, ist die Kommunikation mit der SMI-Busklemme
aktiv. Nach Beendigung der Kommunikation schaltet der Ausgang auf TRUE.
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Zur ldentifizierung eines Fehlers wird der aktuelle Status der Kommunikation am Ausgang
,eSMI_Error_163x* angezeigt.

1.4.13 Position 2 lesen (FbSMI_Read Pos2 163x)

Siehe Beschreibung Position 1 lesen (FbSMI_Read_Pos1_163x)
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1.4.14 Position 1 schreiben (FbSMI_Write_Pos1_163x)

WAGO-1/0-PRO Elemente der Bibliothek

Kategorie: Gebdaudetechnik

Name: FbSMI_Write_Posl_163x, FbSMI_Write_Pos2_163x
Typ: A Funktion  |X Funktionsblock | A Programm
Name der Bibliothek: SMI_163x_01.lib

Anwendbar fir:

Alle programmierbaren Feldbus-Controller

Eingangsparameter: Datentyp: Kommentar:
bModule_753 163x BYTE Relative Nummer der gesteckten SMI-

Busklemme 753-163x im Knoten
xStart BOOL Steigende Flanke startet das Kommando
xManufacturer BOOL Aktivierung der Herstelleradressierung
bAddress BYTE Slave-Adresse oder Herstellercode
wGroup WORD Gruppenmaske mit bindr codierter

Slave-Adresse:

Bit 0 = Slave-Adresse 0

Bit 1 = Slave-Adresse 1

USw.
rPosition REAL Position 0-100 [%]

0% = Obere Endlage

100% = Untere Endlage
Ausgangsparameter: Datentyp: Kommentar:
XReady BOOL TRUE = keine Kommunikation aktiv

FALSE = Kommunikation aktiv
eSMI_Error_163x eSMI_Error_16 | Anzeige Kommunikationsfehler

3X siehe Kapitel 3.1

rPosition REAL Position 0-100 [%]

0% = Obere Endlage

100% = Untere Endlage

Grafische Darstellung:

Fb3MI_Write_ Posl_ 163x Fb3MI_Write_ Pos2_ 163x
H|bModule 753 163x xReadyr -bModule 753 163x xReadyl
qxStart e3MI Error 163xF -x3tart e3MI Error 163xr
HuManufacturer HuManufacturer
HbeRddress HbeRddress
—wWEroup —wWEroup
HrPosition HrPosition
©
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Funktionsbeschreibung:

Die Bausteine FbSMI_Write Posl 163x und FoSMI_Write Pos2_163x dienen zum
Schreiben der beiden antriebsseitig konfigurierbaren Fixpositionen. Der Baustein kann nur
zusammen mit dem SMI-Masterbaustein (FoOSMI_Master _163x) verwendet werden. Uber den
Eingang ,,bModule_753_163x*“ wird die relative Nummer der gesteckten SMI-Busklemme
753-163x selektiert.

Durch eine steigende Flanke am Eingang ,,xStart* wird das Kommando zum Schreiben der
Fixposition gesendet. Der Positionswert wird am Eingang ,,rPosition vorgegeben und vom
SMI-Antrieb als Parameter gespeichert.

Die drei Eingénge ,,xManufacturer®, ,,bAddress* und ,,wGroup* bestimmen, ob der Baustein
mit einem oder mehreren SMI-Antrieben kommuniziert. Eine Gruppenadressierung wird
priorisiert ausgefiihrt. Folgende Adressierungsarten sind moglich:

Broadcast
xManufacturer = TRUE
bAddress =0

Herstelleradressierung
xManufacturer = TRUE
bAddress = Herstellercode 1-15 (siehe Kapitel 4.2)

Einzeladressierung
xManufacturer = FALSE
bAddress =0-15

Gruppenadressierung

xManufacturer =TRUE
bAddress =0
wGroup = z.B. (2#0000 0000 0001 0001) fur Slave-Adressen 0 und 4

Wenn der Ausgang ,.xReady“ FALSE ist, ist die Kommunikation mit der SMI-Busklemme
aktiv. Nach Beendigung der Kommunikation schaltet der Ausgang auf TRUE.

Zur ldentifizierung eines Fehlers wird der aktuelle Status der Kommunikation am Ausgang
,»eSMI_Error_163x“ angezeigt.

1.4.15 Position 2 schreiben (FOSMI_Write_Pos2_ 163x)

Siehe Beschreibung Position 1 schreiben (FbSMI_Write_Pos1_163x)
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1.4.16 Herstellercode lesen (FbSMI_Read Syn 163x)

WAGO-1/0-PRO Elemente der Bibliothek

Kategorie: Gebdaudetechnik

Name: FbSMI_Read Syn_163x

Typ: A Funktion  |X Funktionsblock | A Programm
Name der Bibliothek: SMI_163x_01.lib

Anwendbar fir:

Alle programmierbaren Feldbus-Controller

Eingangsparameter: Datentyp: Kommentar:

bModule_753 163x BYTE Relative Nummer der gesteckten SMI-
Busklemme 753-163x im Knoten

xStart BOOL Steigende Flanke startet das Kommando

bAddress BYTE Slave-Adresse

Ausgangsparameter: Datentyp: Kommentar:

XReady BOOL TRUE = keine Kommunikation aktiv

FALSE = Kommunikation aktiv

eSMI_Error_163x

eSMI_Error_16 | Anzeige Kommunikationsfehler

3X siehe Kapitel 3.1
bManufac_ID BYTE Herstellercode (siehe Kapitel 4.2)
bMotor_Type BYTE Antriebstyp (herstellerspezifisch)

Grafische Darstellung:

Fb3MI_Eead Syn_ 163x

bModule 753 _163x xReadyl
K3tart e3MI_Error 163xf
biddress bManufac IDF

bMotor Typef

Funktionsbeschreibung:

selektiert.

Der Baustein FoSMI_Read_Syn_163x dient dazu, den Herstellercode (siehe Kapitel 4.2) und
den Antriebstyp eines SMI-Antriebs auszulesen. Der Baustein kann nur zusammen mit dem
SMI-Masterbaustein (FbSMI_Master_163x) verwendet werden. Uber den Eingang
,bModule_753_163x‘ wird die relative Nummer der gesteckten SMI-Busklemme 753-163x

Durch eine steigende Flanke am Eingang ,,xStart* wird das Kommando zum Auslesen des
Herstellercodes und des Antriebstyps gesendet. Der Herstellercode wird am Ausgang
,bManufac_ID* und der Antriebstyp am Ausgang ,,obMotor_Type” angezeigt. Das Auslesen
dieser Werte ist nur flr die Einzeladressierung moglich. Die Vorgabe der auszulesenden Slave-
Adresse (0-15) erfolgt am Eingang ,,bAddress®.

Wenn der Ausgang ,.xReady“ FALSE ist, ist die Kommunikation mit der SMI-Busklemme
aktiv. Nach Beendigung der Kommunikation schaltet der Ausgang auf TRUE.
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Zur ldentifizierung eines Fehlers wird der aktuelle Status der Kommunikation am Ausgang
»eSMI_Error_163x* angezeigt.
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1.5 Parametriereung

1.5.1 Parameter lesen (FobSMI_Read_Par_163x)
WAGO-1/0-PRO Elemente der Bibliothek

Kategorie: Gebdaudetechnik

Name: FbSMI_Read Par_163x

Typ: A Funktion |X Funktionshlock |A Programm

Name der Bibliothek:

SMI_163x_01.lib

Anwendbar fir:

Alle programmierbaren Feldbus-Controller

Eingangsparameter: Datentyp: Kommentar:
bModule_ 753 163x BYTE Relative Nummer der gesteckten SMI-
Busklemme 753-163x im Knoten
xStart BOOL Steigende Flanke startet das Kommando
bAddress BYTE Slave-Adresse
bLength BYTE Bytelénge des zu lesenden Parameterwertes
Wertebereich: 1, 2 oder 4
Voreinstellung = 1
wPar_Adr WORD Parameteradresse
Wertebereich: 16#00 - 16#FFF
Ausgangsparameter: Datentyp: Kommentar:
XReady BOOL TRUE = keine Kommunikation aktiv
FALSE = Kommunikation aktiv
eSMI_Error_163x eSMI_Error_16 | Anzeige Kommunikationsfehler
3X siehe Kapitel 3.1
dwParameter DWORD Parameterwert

Grafische Darstellung:

FbSMI_Eead Par 163x
bModule_ 753_l163x
x3tart
bAddress
bLength
wPar_ Addr

xReady

eSMI_Error 163x
dwParameter

Funktionsbeschreibung:

Der Baustein FoSMI_Read_Par_163x dient dazu, herstellerspezifische Parameter der Antrieb
zu lesen. Der Baustein kann nur zusammen mit dem SMI-Masterbaustein
(FbSMI_Master 163x) verwendet werden. Uber den Eingang ,,obModule_753_163x* wird die
relative Nummer der gesteckten SMI-Busklemme 753-163x selektiert.
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Durch eine steigende Flanke am Eingang ,,xStart wird das Kommando zum Auslesen eines
Slave-Parameters gesendet. Dazu ist die Angabe der Parameteradresse ,,wPar_Adr und der
Lange ,,bLength* des Parameterwertes erforderlich. Es gibt 1 Byte, 2 Byte und 4 Byte-
Parameter. Das Auslesen der Parameter ist nur fir die Einzeladressierung moglich. Die
Vorgabe der auszulesenden Slave-Adresse (0-15) erfolgt am Eingang ,,bAddress®.

Der Ausgang ,,dwParameter* liefert den ausgelesenen Parameterwert des SMI-Antriebs.

Wenn der Ausgang ,.xReady“ FALSE ist, ist die Kommunikation mit der SMI-Busklemme
aktiv. Nach Beendigung der Kommunikation schaltet der Ausgang auf TRUE.

Zur ldentifizierung eines Fehlers wird der aktuelle Status der Kommunikation am Ausgang
,»eSMI_Error_163x* angezeigt.
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1.5.2 Parameter schreiben (FoSMI_Write_Par_163x)
WAGO-1/0-PRO Elemente der Bibliothek
Kategorie: Gebaudetechnik
Name: FbSMI_Write_Par_163x
Typ: A Funktion  |X Funktionsblock | A Programm
Name der Bibliothek: SMI_163x_01.lib
Anwendbar fir: Alle programmierbaren Feldbus-Controller
Eingangsparameter: Datentyp: Kommentar:
bModule 753 163x BYTE Relative Nummer der gesteckten SMI-
Busklemme 753-163x im Knoten
xStart BOOL Steigende Flanke startet das Kommando
XxManufacturer BOOL Aktivierung der Herstelleradressierung
bAddress BYTE Slave-Adresse oder Herstellercode
wGroup WORD Gruppenmaske mit binar codierter
Slave-Adresse:
Bit 0 = Slave-Adresse 0
Bit 1 = Slave-Adresse 1
Usw.
bLength BYTE Bytelénge des zu schreibenden Parameterwertes
Wertebereich: 1, 2 oder 4
Voreinstellung = 1
wPar_Adr WORD Parameteradresse
Wertebereich: 16#00 - 16#0FF
dwParameter DWORD Parameterwert
Ausgangsparameter: Datentyp: Kommentar:
XxReady BOOL TRUE = keine Kommunikation aktiv
FALSE = Kommunikation aktiv
eSMI_Error_163x eSMI_Error_16 | Anzeige Kommunikationsfehler
3X siehe Kapitel 3.1
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Grafische Darstellung:

FbSMI Write Par 163x
bModule 753 _163x xBEeadyl
K3tArt £3MI_Error 163x
HuxManufacturer
biddress
—HwWEroup
bLength
bFar Addr
HdwParameter

Funktionsbeschreibung:

Der Baustein FoSMI_Write_Par_163x dient dazu, herstellerspezifische Parameter in die
Antrieb zu schreiben. Der Baustein kann nur zusammen mit dem SMI-Masterbaustein
(FbSMI_Master 163x) verwendet werden. Uber den Eingang ,,obModule_753_163x* wird die
relative Nummer der gesteckten SMI-Busklemme 753-163x selektiert.

Durch eine steigende Flanke am Eingang ,,xStart wird das Kommando zum Schreiben eines
Antriebparameters ,,dwParameter* gesendet. Dazu ist die Angabe der Parameteradresse
,WPar_Adr* und der Lange ,,obLength* des Parameterwertes erforderlich. Es gibt 1 Byte, 2
Byte und 4 Byte-Parameter.

Die drei Eingénge ,,xManufacturer®, ,,bAddress* und ,,wGroup* bestimmen, ob der Baustein
mit einem oder mehreren SMI-Antrieben kommuniziert. Eine Gruppenadressierung wird
priorisiert ausgefiihrt. Folgende Adressierungsarten sind moéglich:

Broadcast
xManufacturer = TRUE
bAddress =0

Herstelleradressierung
xManufacturer =TRUE
bAddress = Herstellercode 1-15 (siehe Kapitel 4.2)

Einzeladressierung
xManufacturer = FALSE
bAddress =0-15

Gruppenadressierung

XxManufacturer =TRUE
bAddress =0
wGroup = z.B. (2#0000 0000 0001 0001) fiir Slave-Adressen 0 und 4

Wenn der Ausgang ,.xReady“ FALSE ist, ist die Kommunikation mit der SMI-Busklemme
aktiv. Nach Beendigung der Kommunikation schaltet der Ausgang auf TRUE.

Zur ldentifizierung eines Fehlers wird der aktuelle Status der Kommunikation am Ausgang
,»eSMI_Error_163x“ angezeigt.
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2 Visualisierungselemente
2.1 SMI Konfigurationsoberflache
(visuSMI_Konfiguration)
WAGO-1/0-PRO Elemente der Bibliothek
Kategorie: Gebdaudetechnik
Name: visuSMI_Konfiguration_163x
Name der Bibliothek: SMI_163x_01.lib
Anwendbar fir: Alle programmierbaren Feldbus-Controller
Platzhalter: Datentyp: Kommentar:
keine
Grafische Darstellung:
1 3 456
.
SMI - Inbetriebnahme Tool NeuadfeSSierf )| systememetenng| ’
SMI Status SMIModul | | 8
[ SMI_163x_OK | [ 1sm01 ] | Seeets | | Error 0| "
3 R dr Slave ID Hersteller Kommentar 9
x  Alle Hersteller _x_J (8) Groeninger Antriebst. i' I 15330001 J I 5 “Konlerenz1 I
Ll (1) Dunkermotoren GmbH LI (9) Gerhard Geiger GmbH & Co. KG LI | 15340001 H 6 |IK0nferen22 I
x| (2)BeckerAntriebe GmboH _x | (10) Griesser Electronic 2| [15340007 | [ 6 ] [Konferenz3 |
x| (3 eteroGmoH x| an Bl o J[ o ] |
1 4| [1s340004 | [ 6 | [Fwr ]
x| @ sewve GmbH CokG x| 12)
5| [15340006 | [ 6 ] [Teekiche |
x| ® <Herstelter nr. 5> x| a3 Bl o JL ol |
x| (6)vestamatic GmbH x| a4 72 o 1ol |
x| @ waREMARenknofiGmoH x| (15) 8| [15340009 ] [ 6 | [Burot |
9 [15340026 | [ 6 |[BUro2 |
ig aut | Position | [[0.00 % 10| (35340024 ] [ 6 ][Buro3 |
” Aufschiitt [ [10°]  Pos1 | [ 0.00% | 1| [15240020] [ 6 ][Biro4 |
e Pos2 | [000% ] | ﬂ : 15340028 } : 6 ”BUros }
13| [ 15340031 6 |[euros
o] 14| [15340035 6 |[Boro7 |
13 A | Diagnose | [ SMI_163x_IDLE | | | 48] Dizsa0032] 6] [Buros |
12 Systemabbild lesen | Kommentar schreiben ]
11 10

Funktionsbeschreibung:

und deren Antriebe.

Das Template visuSMI_Konfiguration_163x unterstiitzt die Inbetriebnahme einer SMI-Linie
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Fir die Nutzung der Visualisierung muss der Baustein PrgSMIConfig eingebunden werden.
Folgende Bedien- und Anzeigemdglichkeiten bietet das Template:

1 Anzeige vom Status der SMI-Kommunikation oder Meldungen der SMI-Busklemme.
Neben den in Kapitel 3.1 genannten Events wird ein aktiver Energiesparmodus der
SMI-Busklemme angezeigt.

SMI - Inbetriebnahme Tool

SMI Status SMIModul
| Energiesparmodus aktiv | | 16&01 |

2 Uber das Eingabefeld wird die relative Nummer der gesteckten SMI-Busklemme 753-
1963x selektiert. Nach der Eingabe wird mittels Sicherheitsabfrage auf den
Busklemmenwechsel aufmerksam gemacht, welche mit [Ja] oder [Abbrechen] quittiert
werden kann.

Nach einem Wechsel der SMI-Busklemme wird die angezeigte Liste 9 geléscht, aber
nicht automatisch aktualisiert.

Wird die selektierte SMI-Busklemme nicht gefunden, wird das Eingabefeld rot
hinterlegt.

Waéhrend einer ,,Neuadressierung™ und einem ,,Systemabbild lesen* ist ein Wechsel
nicht moglich.

Wird auf die selektierte SMI-Busklemme (ber ein externes Tool zugegriffen, dann
werden bis auf 1 und 2 alle Elemente ausgeblendet und ein ,,Externer Zugriff auf das
Modul*“ ausgegeben.

3 Tasten zum Anwéhlen der Antriebe. Die Beschriftung der Tasten entspricht der Slave-
Adresse des gewahlten Antriebs. Je nach Anzahl der gewéhlten Antriebe sind
unterschiedliche Funktionen im Inbetriebnahme Tool nutzbar.

4 Bei der [Neuadressierung] wird die bestehende Liste 9 inklusive der Kommentare
geléscht und alle an der SMI-Busklemme angeschlossenen Antriebe erhalten in
Abhangigkeit ihren SlavelD eine neue Adresse. Um die Neuadressierung zu starten
muss die Taste mindestens eine Sekunde betéatigt werden. Der Vorgang kann in
Abhangigkeit der angeschlossenen Antriebe mehrere Minuten dauern.

5 Mit der Taste [Tauschen] kénnen die Antriebe sortiert werden. Die Taste ist nur aktiv,
wenn zwei Antriebe ausgewahlt sind.

6 Die Anzahl der gefundenen Antriebe wird in [Slaves] angezeigt.

7 Die [Systemerweiterung] wird verwendet wenn Antriebe in eine bestehende Liste
eingefiigt werden sollen oder entfernte Antriebe geldscht werden sollen. Wird nach dem
Austauschen eines Antriebes die Systemerweiterung gestartet, wird der neue Antrieb
auf die alte Adresse geschrieben und der Kommentar tlbernommen.

8 Die Taste [Loschen] wird nur aktiv, wenn durch ,,Systemabbild lesen* mindestens ein
Antrieb als fehlend gekennzeichnet (im Kommentar wird ,,Missing* angezeigt) wurde
und einer uber 3 selektiert ist.

9 Bei der ,,Neuadressierung* und beim ,,Systemabbild lesen* werden die gefundenen
Antriebe in einer Liste angezeigt. Sie enthalt die vergebene Slave-Adresse, die SlavelD
und Herstellercode. Zur besseren Ubersicht kann zu jedem Antrieb noch ein
Kommentar zum Einbauort vergeben werden (max. 12 Zeichen). Im Kommentar
werden nicht gefundene Antriebe (,,Missing®) oder Adresskonflikte (,,Conflict)
angezeigt.
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10 Mit der Taste [Kommentar schreiben] werden alle in Liste 9 enthaltenen Kommentare
in das Systemabbild geschrieben. Eine Einzelselektion der Kommentare ist nicht
maoglich.

11 Mit der Taste [Systemabbild lesen] werden alle in Liste 9 enthaltenen Anzeigefelder
aktualisiert. Das angezeigte Systemabbild entspricht dem aktuellen Zustand der SMI-
Linie.

12 Freifeld zum Anlegen einer Navigationsleiste.

13 Mit der [Diagnose]-Taste kann abgefragt werden, welche Fahrbefehle gerade ausgefihrt
werden. Dabei sind Mehrfachnennungen im benachbarten Anzeigefeld moglich, z.B.
»OMI 163x UP_STOP* bedeutet, mindestens ein Antrieb fahrt auf und mindestens ein
Antrieb steht. Nur die Meldungen ,,SMI_163x_ALL_ xxx* betreffen alle Antriebe.

14 Beim Betatigen der Tasten [Pos 1] oder [Pos 2] fahren die Antriebe auf die jeweils im
Antrieb gespeicherte Position. Die gespeicherten Werte werden mit den Tasten [lesen]
im zugehorigen Eingabefeld in Prozent angezeigt. Mit den Eingabefeldern und den
Tasten [schreiben] kénnen neue Werte in einem Antrieb gespeichert werden. Die Lese-
und Schreibfunktionen sind nur aktiv, wenn ein einzelner Antrieb ausgewéhlt ist. Sonst
sind die Tasten deaktiviert.

15 Mit der Taste [Position] konnen die Antriebe auf die im Nachbarfeld eingegebene
prozentuale Position gefahren werden. Mit der daneben liegenden Taste [lesen] kann
die aktuelle Position eines Antriebes angezeigt werden.

16 Tasten fur die Ansteuerung einzelner oder mehrerer Antriebe. Die Fahrbefehle [Auf]
und [Ab] werden so lange ausgefiihrt bis die [Stop]-Taste betétigt wird oder die
jeweilige Endposition erreicht ist. Fur die Fahrbefehle [Auf Schritt] und [Ab Schritt]
kdnnen Gradzahlen im nebenliegenden Eingabefeld flr die Lamellenverstellung
angegeben werden.

17 Tasten fir die Herstellerauswahl zur Ansteuerung von Antrieben nur eines Herstellers.
Wird Gber 3 ein Antrieb angewéhlt, dann ist die Herstellerauswahl deaktiviert. Sind
mehrere Antriebe angewahlt kann innerhalb dieser Gruppe wieder eine
Herstellerauswahl erfolgen.

18 Auftretende Fehler werden in der Anzeige [Error] angezeigt, und kénnen mit der
Tabelle in Kapitel 4.3 interpretiert werden.
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2.2 Parametrierung SMI-Busklemme
(visuSMI_ModulEinstellungen_163x)

WAGO-I1/0-PRO Elemente der Bibliothek

Kategorie:

Gebaudetechnik

Name:

visuSMI_ModulEinstellungen_163x

Name der Bibliothek:

SMI_163x_0L.lib

Anwendbar fir:

Alle programmierbaren Feldbus-Controller

Platzhalter: Datentyp: Kommentar:
keine
Grafische Darstellung:
1 2 3 4

SMI - Moduleinstellungen

& KomplettAuffahren
] Komplett Abfahren
& Position einfrieren

17 Zeitiberschreitung KBus- und Steuerungsausfalliberwachung 18 * 10 Sekunden

16 Logik des Eingangssignals (Offner oder Schlieler) D Offner

15 Antrieb bei DO=24V (Ein oder Aus) Ein

SMI Status SMI-Busklemme FW-Version HW-Version
| | [ 1sw01 ] 1119 || 1
—Allgemein
20 Diagnose global aktivieren |:| Ringbuffer-Daten bei Uberlaufiiberschreiben 5
19 K-Bus-Watchdog aktivieren Aktivieren der Auto-Replace-Funktion 6
18 Zwangsposition Auswanhl digitaler Eingang 7

& Baustellenmodus
o Trigger fir Zwangsposition
€ Keine Funktion

—Energiesparmodus

14 Systemverzdgerung 1500 Millisekunden
13 Timeout 0 Minuten
—Logging
12 Riicksetzen des Logs Reset Logging
11 Konfiguration Werkseinstellungen | Lese Konfiguration Schreibe Konfiguration
10 9 8

Funktionsbeschreibung:

Busklemme.

Das Template visuSMI_ModulEinstellungen_163x unterstiitzt die Parametrierung einer SMI-

Fir die Nutzung der Visualisierung muss der Baustein PrgSMIConfig eingebunden werden.
Folgende Bedien- und Anzeigemdglichkeiten bietet das Template:

wAaGo
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1 Anzeige von Meldungen der SMI-Busklemme
Neben ,,OK*“ wird auch

a. ein aktiver Energiesparmodus der SMI-Busklemme

SMI - Moduleinstellungen

SMI Status SMI Modul

Energiesparmodus aktiv | | 16#01

FW-Version HW-Version

115 | 1

oder

b. eine aktive Verbindung zur SMI-Busklemme

SMI - Moduleinstellungen
SMI Status SMI Modul
Bitte warten. | [ 1e#01

FW-Version HW-Version

115 | [ 1

oder
c. ein Kommunikationsfehler

SMI - Moduleinstellungen

SMI Status SMI Modul

16#01

FW-Version HW-Version

115 | [ 1

angezeigt

verworfen werden.

hinterlegt.

das Modul* ausgegeben.

weiterer Eintrag im Log abgelegt werden soll.

Busklemme

parametriert.

3 Anzeige der Firmware-Version der selektierten SMI-Busklemme
4 Anzeige der Hardware-Version der selektierten SMI-Busklemme

5 Bei aktivierter Checkbox [Ringbuffer-Daten bei Uberlauf tiberschreiben] wird der
alteste Eintrag im Buffer vom Log Uberschrieben, wenn der Buffer voll ist und ein

2 Uber das Eingabefeld wird die relative Nummer der gesteckten SMI-Busklemme 753-
1963x selektiert. Nach der Eingabe erscheint eine Sicherheitsabfrage, da noch nicht an
die SMI-Busklemme versendete Anforderungen bei einem Busklemmenwechsel

Nach einem Wechsel der SMI-Busklemme werden die Anzeigen unter ,,Allgemein* und
,Energiesparmodus‘ nicht aktualisiert. Eine Aktualisierung erfolgt {iber 9.
Wird die selektierte SMI-Busklemme nicht gefunden, wird das Eingabefeld rot

Waéhrend einer aktiven Verbindung zur SMI-Busklemme ist ein Wechsel nicht moglich.
Wird auf die selektierte SMI-Busklemme (ber ein externes Tool zugegriffen, dann
werden bis auf 1, 2, 3 und 4 alle Elemente ausgeblendet und ein ,,Externer Zugriff auf

Bei deaktivierter Checkbox [Ringbuffer-Daten bei Uberlauf Gberschreiben] wird
kein neuer Eintrag im Log abgelegt, wenn dieser voll ist.

6 Bei aktivierter Checkbox [Aktivieren der Auto-Replace-Funktion] fihrt die SMI-
Busklemme automatisch ein Auto-Replace durch, wenn die Bedingungen dafur erfullt
sind. Weitere Informationen zum Auto-Replace befinden sich im Handbuch der SMI-

Bei deaktivierter Checkbox [Aktivieren der Auto-Replace-Funktion] wird kein
automatisches Auto-Replace durch die SMI-Busklemme vorgenommen.

7 Durch die Radio Button [Auswahl digitaler Eingang] wird das Verhalten bei einem
durch 15 spezifizierten Pegelwechsel an der Cage Clamp der SMI-Busklemme

8 Mit der Taste [Schreibe Konfiguration] werden die aktuellen Einstellungen unter
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10

11
12
13

14

15

16

17

18

19

20

,,Allgemein“ und ,,Energiesparmodus® in die SMI-Busklemme geschrieben.

Mit der Taste [Lese Konfiguration] werden die aktuellen Einstellungen aus der SMI-
Busklemme gelesen und die Anzeigeelemente unter ,,Allgemein® und
,Energiesparmodus* aktualisiert.

Mit der Taste [Werkseinstellungen] werden die Einstellungen der SMI-Busklemme in
den Auslieferungsstand gesetzt und die Anzeigeelemente unter ,,Allgemein* und
,Energiesparmodus* aktualisiert.

Freifeld zum Anlegen einer Navigationsleiste.
Mit der Taste [Reset Logging] wird das Log der SMI-Busklemme geldscht.

Uber das Eingabefeld [Timeout] wird die Zeitspanne der Ruhephase der SMI-Linie
parametriert, ab wann die SMI-Busklemme automatisch in den Energiesparmodus geht.
Mit der Eingabe von ,,0 Minuten* wird der automatische Energiesparmodus deaktiviert.

Uber das Eingabefeld [Systemverzogerung] wird die Zeitspanne der Anlaufphase der
SMI-Antriebe bis zur Betriebsbereitschaft parametriert.

Der Energiesparmodus ist mit dem digitalen Ausgang des SMI-Master-Moduls
verkniipft. Uber den Energiesparmodus wird der digitale Ausgang gesteuert. Durch die
Check-Box [Antriebe bei DO = 24V (Ein oder Aus)] wird das Verhalten des digitalen
Ausgangs so parametriert, dass bei aktivem Energiesparmodus am digitalen Ausgang
entweder O V oder 24 V anliegen.

Eine aktivierte Check-Box bedeutet, dass bei aktivem Energiesparmodus 0 V am
digitalen Ausgang anliegt.

Durch die Checkbox [Logik des Eingangssignals (Offner oder SchlieRer)] wird der 1-
Taster-Betrieb parametriert.

Bei aktivierter Checkbox wird, wenn der digitale Eingang auf 1-Taster-Betrieb
parametriert ist, das Eingangssignal als Offner interpretiert.

Uber das Eingabefeld [Zeitiiberschreitung K-Bus- und
Steuerungsausfalliberwachung] wird die Zeitspanne parametriert, ab wann die SMI-
Busklemme einen K-Bus- oder Steuerungsausfall detektiert.

Durch die Radio Button [Zwangsposition] wird das Verhalten beim Eintritt in die
Zwangsposition (z.B. Windalarm oder K-Bus-Ausfall) parametriert.

Durch die Checkbox [K-Bus-Watchdog aktivieren] wird das Verhalten der SMI-
Busklemme bei einem K-Bus-Fehler parametriert.

Durch die Checkbox [Diagnosen global aktivieren] kénnen die Diagnosen der SMI-
Busklemme global aktiviert bzw. deaktiviert werden.
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3 Datentypen
3.1 eSMI_Error_163x

WAGO-1/0-PRO Elemente der Bibliothek

Kategorie: Gebaudetechnik

Name: eSMI_Error_163x

Typ: Datentyp - Enumeration

Name der Bibliothek: SMI_163x_01.lib

Anwendbar flr: Alle programmierbaren Feldbus-Controller

Enumerationswert:

Kommentar:

SMI_163x_OK

Kein Fehler bei der SMI-Kommunikation

SMI_163x_NACK

Ein Request wird von dem SMI-Antrieb nicht
bestétigt.

SMI_163x_LENGTH_ERROR

Meldung der SMI-Busklemme
Die empfangene Nachricht ist zu lang fir das
SMI-Protokoll.

SMI_163x_TIMEOUT

Meldung der SMI-Busklemme

Das Empfangen der Antwort vom SMI-Antrieb
dauert zu lange oder es existiert kein Antrieb,
der antworten konnte.

SMI_163x_ECHO_ERROR

Meldung der SMI-Busklemme
Der Selbstempfang unterscheidet sich vom
gesendeten.

SMI_163x_CRC_ERROR

Meldung der SMI-Busklemme
Die Checksumme der empfangen Antwort ist
nicht korrekt.

SMI_163x_ENERGY_SAVER_MODE_AC
TIVE

Meldung der SMI-Busklemme
Der Energiesparmodus ist aktiv und der Befehl
konnte nicht ausgefiihrt werden.

SMI_163x_LOG_FAILURE

Meldung der SMI-Busklemme
Es ist ein Fehler beim Ausfuhren des Befehls
aufgetreten.

SMI_163x_LOG_EMPTY

Meldung der SMI-Busklemme
Es sind keine weiteren Log-Eintrédge vorhanden.

SMI_163x_SMIIMAGE_FAILURE

Meldung der SMI-Busklemme
Es ist ein Fehler beim Ausfiihren des Befehls
aufgetreten.

SMI_163x_UNNOWN_ERROR

Meldung der SMI-Busklemme
Es ist ein Fehler beim Ausfiihren des Befehls
aufgetreten.
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3.2  typSMI_SlavelD 163x

WAGO-1/0-PRO Elemente der Bibliothek

Kategorie: Gebdaudetechnik

Name: typSMI_SlavelD_163x

Typ: Datentyp - Struktur

Name der Bibliothek: SMI_163x_01.lib

Anwendbar fir: Alle programmierbaren Feldbus-Controller

Strukturelement: Datentyp: Kommentar:

typSlavelD_163x[x] ARRAY [0..15] OF | Struktur mit den 32-Bit SlavelDs, dem
typSlavelD_163x Herstellercode und den Kommentaren

.dwSlavelD DWORD 32-Bit SlavelD

JbManuf_ID BYTE Herstellercode (siehe Kapitel 4.2)

.sComment STRING(12) Kommentar, maximal 12 Zeichen
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4
4.1

No s~ w

8.
9.

Anhang

Erstellung einer Visualisierungsseite

Unter dem Mentpunkt Project — Importieren wird die SMI_163X_01_DE.EXP importiert
Im Programm muss der Funktionsbaustein PrgSMIConfig eingebunden werden.

(0001
PrgSMIConfig

Anklicken der Karteikarte Visualisierung (&) visua (links unten)

Der Ordner ‘SEEAIEEINN erscheint oben links.

Mit der rechten Maustaste auf den Ordner Visualisierung klicken.
Auswahl der Option ,Objekt einfiigen...”

Name der Visualisierung vorgeben und mit ,OK* bestatigen

Meue Visualisierung x

Mame der neuen Yisualisierung: |V\SuExampIe 0k |
Abbrechen

Aufruf des Button ,Visualisierung®
Festlegung des Rahmens fur die Konfigurationsoberflache (gesamte weiRe Flache)

10. Auswahl des entsprechenden Templates aus dem Menu ,Visualisierung auswahlen®

8

® CoDeSys - VisuExample.pro” - [VisuExample] - o X
) Datei Bearbeiten Projekt Einfugen Extras Online Fenster Hilfe

e =2 e e N A e N s I e T e B P P e e = s [ [ RN e =

——10

5 vish_
) WABD_Giafk_011b 22413115028

B [Borena]

K Sy, 172 [Deme [eciec DN [U8 SN

11. Ansicht nach dem Download des Programms

& Coesys - Visubsample.peo’ - [VisuEsample] - o x
BB Dutel Bewbenen Brojt Eintagen Estiss Qniine Eensterbitte

BlH@] Q@A DISISIR|

Erpz—— z Z ;
6 Tenpiste SMI - Inbetriebnahme Tool MNewmoressierng | BpmemaiY)

PRI | | sw staus Suaiocul | |
[ ETRE oot ]
Slaves 13 Emor. 0

T 0 T Asr SiamiD  Herstaller
T Al Harsote 5] ® GrosmingarAntrets o] Crmsaar] [ e ]
%] (1) Dunkemotoren GmaH (2] (3 Gemara Geiger GmbH & Co. KG I [=wor][ s |
| & oo 2] [seor] [
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4.2 Herstellercode

0 herstellerneutral (Broadcast)
1 Alcatel SEL AG

2 Becker Antriebe GmbH

3 elero GmbH

4 Selve GmbH & Co. KG

5

6 Vestamatic GmbH

7 WAREMA Renkhoff GmbH
8 Groeninger Antreibst.

9 Gerhard Geiger GmbH & Co. KG
10 Griesser Electronic

11

12

13

14

15

4.3 Feedback des Bausteins FoSMI_Addressing_163x

0 Kein Fehler

7 Abbruch durch Benutzer

8 Automatischer Tausch der Adressen fehlgeschlagen

10 Manueller Tausch der Adressen fehlgeschlagen

12 Allgemeiner Kommunikationsfehler

20 Fehler bei der Systemerweiterung aufgetreten

21 Kein Konflikt im Systemabbild vorhanden bei der
Systemerweiterung

4.4 Feedback des Bausteins FbSMI_Master_ 163x

0 Kein Fehler
100 Adresse nicht korrekt
108 Mailbox ixt nicht initialisiert
110 Externer Zugriff auf die SMI-Busklemme
113 Registerkommunikation aktiv
114 Busklemme wird adressiert

IVAEU Version 1.0.8
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